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Roger Access Control System 5v2
Nota aplikacyjna nr 028

Wersja dokumentu: Rev. C

Obstuga kamer do rozpoznawania
tablic rejestracyjnych

Uwaga: Niniejszy dokument dotyczy RACS 5 v2.0.6 lub nowszy

Wstep

System RACS 5 umozliwia automatyczne przyznawanie dostepu np. na parkingu w momencie
rozpoznania tablicy rejestracyjnej pojazdu (LPR). W takim scenariuszu pracy kamera po
podfaczeniu do kontrolera MC16 za pomoca interfejsu Wiegand funkcjonuje jako terminal systemu
kontroli dostepu. Integracja obejmuje nastepujace modele kamer:

e ITC237-PU1B-IR-WIEGAND (Dahua)

e DS-2CD4A26FWD-IZSWG/P (HIK Vision)

e DS-2CD7A26G0/P-IZSWG (HIK Vision)

e DS-2CD7A26G0/P-1ZHSWG (HIK Vision)

e iDS-2CD7A26G0/P-I1ZHSY (HIK Vision)

e iDS-2CD7A46G0/P-IZHSY (HIK Vision)

e BCS-TIP6201ITC-III z konwerterem BCS-L-MOD-ITC (BCS) lub IPM-AE7-0020A (Dahua)
e BCS-TIP6401ITC-III z konwerterem BCS-L-MOD-ITC (BCS) lub IPM-AE7-0020A (Dahua)
e IPOX PX-TZIP2012IR7LPR-WG (IPOX)

e Mobotix M73 z analizg LPR (Konica Minolta)

e Mobotix S74 z analiza LPR (Konica Minolta)

e Mobotix Move Mx-VB1A-2-IR-(D)-ALPR (Konica Minolta)

Kamery mogg by¢ obstugiwane przez dowolne kontrolery serii MC16. W praktyce najczesciej
stosowane sg standardowe kontrolery przej$¢ MC16-PAC oraz kontrolery parkingowe umozliwiajace
dodatkowaq ilosciowg kontrole dostepu MC16-AZC.

Uwaga: W przypadku czesci kamer moze by¢ konieczne wgranie specjalnego oprogramowania
wbudowanego (firmware), ktére umozliwi haszowanie (SHA-1) odczytanego numeru
rejestracyjnego i nastepnie przesytanie go na magistrali Wiegand.

Konfiguracja i instalacja kamer

Skonfiguruj i zamontuj kamery zgodnie z zaleceniami przedstawionymi w instrukcjach producenta
zataczajac funkcjonalnos$¢ rozpoznawania tablic rejestracyjnych pojazddéw.

Kamery Dahua i HIK Vision

W ogdinym ujeciu zatacz w kamerach obstuge interfejsu Wiegand 26bit, dla ktérego stosowany jest
algorytm haszowania SHA1 i wyodrebniania najmtodszych bitéw z numeru rejestracyjnego przed
jego wystaniem po magistrali Wiegand. Integracja nie wymaga definiowania biatych i czarnych list
numerow rejestracyjnych.
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Przyktadowo dla kamery iDS-2CD7A46G0/P-IZHSY (HIK Vision):

e Zaloguj sie do panelu konfiguracji kamery poprzez przegladarke internetowa.
e Wybierz System -> Ustawienia systemu -> Wiegand, zatacz interfejs Wiegand i wskaz protokot
SHA-1 26bit.

VISION

Wsnék 4 Ustawienia czasu RS-232 RS-485 Konserwacja | naprawy syst Lokalizacja |
spoine ustawienia
o] |

Lokalnie

Protokdl | SHA-1 26bit

System

Ustawienia systemu

Zarzadzanie uzytkow. m

Sie¢

Wideo i audio

Obraz

Magazyn

Zdarzenie

Zarzadzanie urzadzeniami

Wybierz VCA -> Ruch drogowy -> Harmonogram uzbrajania i nastepnie ustaw Typ celu -> Inne i
uruchom powigzania jak ponizej.

VISION

) Ruch drogowy

[
uch d Statys P chu
3
Ustawienia regul Harmonogram uzb... Nakladanie i rejest... Lista zabronionych... Zaawansowane
&)
Typcelu Lista zabronionych Lista dozwolonych nne
13 .
(11 Harmonogram uzbrajania
Harmonogram uzbrajania Edytuj
Metoda powigzania
Kierunek (o) Wszystko Przekieruj Inwersja
Y ) )
Jyslij wiadomosc e-

Powiadom centrum

Przekaz do serwera

fyzwolenie wyjscia

Miegand Linkage |«|Wybierz wszystko

¢ Nastepnie przejdz do zaktadki Ustawienia regut i uruchom detekcje pojazdéw.



ANO028 Obstuga kamer do rozpoznawania tablic rejestracyjnych Rev.C.doc 2024-03-21

VISION

(<) Ruch drogowy

[
Statystyki przep uch
I3
Ustawienia regul Harmonogram uzb... Nakladanie i rejest.. Lista zabronionych.. Zaawansowane
@
4 i B @® X d a @ O
| mieszanego
P 7-2023 Tue 13:18:06
iacz ile 23
{{‘;} Tryb operacyjny Wejscie/Wyjscie
taczna liczba pasow
& Low-Installation Mode
uick Lift
Obszar | Europa
Kamera BCS

Aby skonfigurowac kamere BCS:

e Zaloguj sie do panelu konfiguracji kamery poprzez przegladarke internetowa.
e W zaktadce RS485 w obszarze Serial Port Config2 ustaw protokdt DHRS i predkos$¢ transmisji
9600.

WEB SERVICESss

Trigger Mode

> Snapshot Setfings
> Intelligence

> 0sD

> Cutout

> Blockiist and Allowiist
> RS485 External

> Voice Broadcast
> Device Test
Camera
Network

Event

Storage

System
Information

Seiral Port Configl

Protocol RS-485 Transparent Tre v

Data Bit 8 v
Stop Bit 1 ~
Baud Rate
Check None v

RS-485 Transparent Transmission Config

Receiving

Area

Sending
Area

(FSeal Porl Cong2

Profocol
Data Bit 8 v
Stop Bit 1 v
Baud Rate
Check None hd
Default ‘ | Refrash | ‘

Kamera IPOX
Aby skonfigurowa¢ kamere IPOX:

[[] Hexadecimal Sending

1181

e Zaloguj sie do panelu konfiguracji kamery poprzez przegladarke internetowa.
e W menu gtdwnym przejdz do Analiza obrazu->Wykrywanie tablic rejestracyjnych, w zaktadce
Ustawienia detekcji zaznacz Wtgcz i wskaz obszar wykrywania tablicy.
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R ERELECIG Porownanie | powigzania Obszar  Zaawansowane Harmonogram  Baza pojazdéw  Rs485
o

[J Zapisz pelny obraz na karte SD

() Zapisz wycinek na karcie SD

(Obszar wykrywania tablicy  |Europa v| [Polska v ]@,
[l Rozpoznawanie pojazdéw bez tablic
Czas trwania alarmu |3 sekund H
] Zdjecie

[J Wyzwél nagranie na karte SD
[ E-mail

LJ FTP

[z )

e W zaktadce Poréwnanie i powigzania zaznacz Wyjscie Wiegand.

Ustawienia » Analiza obrazu » Wykrywanie tablic rejestracyjnych

stawienia deteke I ELTERNCTETERIEM Obszar Zaawansowane Harmonogram  Baza pojazdow  Rs485
Tolerancja bledu 0 v
O
e Preed Ssekund  [+]
powielaniem
Tryb wyzwalania alarmoéw Numer tablicy v

Dozwolone Zabronione Pojazd tymczasowy [UE4EWESEIEFL] Bez tablicy

[ Wyj. alarm.

Wyjscie Wiegad

Kamery Mobotix
W przypadku kamer Mobotix konieczne jest zastosowanie:

e Firmware w wersji MX-System Release 7.3.4.12-r3 lub nowszy oraz MX Certified Apps Release
2024-01-04 dla kamer serii 7 (M73 i S74)

e Firmware w wersji mb20230830UX_8G lub nowszy dla kamer serii Move

Dodatkowo konieczne jest podtaczenie modutu kompatybilnego z urzadzeniami Mobotix. Wiecej
informacji na temat zastosowania kamer Mobotix mozna uzyskac od firmy Konica Minolta.

Podtqczenie kamer

Zgodnie z notami aplikacyjnymi ANOO1 i AN0O2, terminale z interfejsem Wiegand mozna podtaczac
bezposrednio do kontrolera MC16 (maks. 4) oraz poprzez ekspandery MCX402DR (maks. 2 na
ekspander). W pierwszym z wymienionych wypadkéw wymagane jest dodatkowo zastosowanie
interfejsu MCI-7 na liniach komunikacyjnych interfejsu Wiegand.

Uwaga: Interfejs MCI-7 jest nastepcg wczesniej stosowanego modutu PR-GP-BRD.
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Przyktadowy schemat potaczen MC16 dla kamer HIK VISION, DAHUA, IPOX
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Przyktadowy schemat potgczen MCX402-BRD dla kamer HIK Vision, DAHUA, IPOX

Kamera (Terminal 1)

Kontrola szlabanu
parkingowego za

pomocy przekaznika

®
®
® ] |
.;-@
%eﬂ Zasil % 2T
3 asilacz %
& ®]F2 No1 [® >
Ekspander com1 ®——l
MCX402-BRD GND | &
INs [ ®@H
Akumulator _/— BAT+ S o
7Ah _— @] ea- Fzzz=
RSBV D

Zestaw MCX402-1-KIT

®] D1
® ] 0o
® | GND

Przycisk otwarcia szlabanu
(opcjonalny)

Kamera (Terminal 2)

NG

redr316

Al
B1

Kontroler
MC16

:

GhD [®

Przyktadowy schemat potaczen MCX402-BRD dla kamer BCS

Kamera (Terminal 1)

-

i

.;¢@
[s)
gG Zasilacz % P % o= Kontrola szlabanu
80— ® | P2 Not [@ > parkingowego za
Ekspander comi [ @) ol pomocy przekaznika
MCX402-BRD GND | @
INs [ ®@H
Akumulator _/_ BATY 2 e
7Ah _—®]EA- Fzzzz
RBRR|®)
Przycisk otwarcia szlabanu
(opcjonalny)
Zestaw MCX402-1-KIT
Kamera (Terminal 2)
SZARY GND GND RY
CZARNY 0o Do ICZARNY
CZERWONY D1 D1 [CZERWONY
Konwerter Konwerter
7OLTO- BCS-L- BCS-L- 7Ot TO-ZIEL
ZOLTO-ZIEL. , , __ SZAR A A ISZARY
[ZOLTO-CZAR, /FIOLETO - - FIOLETOWY!, /ZOLTO-GZAR]
[oLTe-CZAR ) FFOLERe gNDMUD ITC MOD ITCGNS FaLsT #ZOLTO-CZAR |
o_CZERWO 2y 12V [CZERWONY o
ZASILACZ 12V ZASILACZ 12V

rcdr316

Wstepna konfiguracja systemu

Skonfiguruj kontroler za pomocg programu RogerVDM lub VISO v2 w zakresie typowych ustawien
niskopoziomowych czyli adresu IP oraz hasta komunikacyjnego tak jak to opisano w nocie
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aplikacyjnej ANO06. Dodatkowo uaktywnij obstuge terminali Wiegand ustawiajac format danych
czyli typ i klase nosnika jak ponizej.

ogerVD
P a q q D d D q
Terminal 2 {caytnik RACS CLK/DTA ID1) [0]: Wylacz .
Terminal 3 {czytnik RACS CLK/DTA ID2) [0]: wylacz
Terminal 4 (czytnik RACS CLK/DTA ID3) [0]: wylgcz
4 Ustawienia terminali Wiegand
Terminal 5 {czytnik Wiegand 1) [1]: Tak
Terminal & (czytnik Wiegand 2) [1]: Tak
Terminal 7 {czytnik Wiegand 3) [0]: wylacz
| Terminal a!mik W’lgand ) 0]: W!Enz
Format danych [0]: Auto
P —
b Terminal 1: Typ i klasa 0x00100001
b Terminal 2: Typ i klasa 0x00100001
¥ Terminal 3: Typ i Klasa 0x00100001
» Terminal 4: Typ i klasa 0x00100001
4 Tern;nal 5: Typ i klasa 0x40008150
Typ nosnika [4000]: SAN
Klasa nosnika [8150]: Tablice rejestracyjne (LPR)
4 Terminal 6: Typ i Klasa 0x40008150
Typ nosnika [4000]: SAN
Klasa nosnika | [8150]: Tablice rejestracyjne (LPR) -
b Terminal 7: Typ i klasa 0x00100001 -
» Terminal &: Typ i klasa 0x00100001
Terminal 1: Trvh kawiahiry I41: Tulkn kndw PTN

Z kolei w przypadku stosowania ekspandera MCX402-BRD skonfiguruj go pod wzgledem adresu na
magistrali RS485 kontrolera MC16 i uaktywnij obstuge terminali Wiegand w ekspanderze.

*| RogervDM

Plik Urzadzenie Konfiguracja MNarzedzia O programie

4 Terminal Wiegand 1
Obshuga terminala [1]: Tak
Dbsh_Jga Kawiatury [1]: Tﬂ(
Typ nosnika [4000]: SAN
Klasa nosnika [8150]: Tablice rejestracyjne (LPR)
Komentarz do obiektu KED
Komentarz do obiektu CDI
Liczba bitdw w numerze karty 0
Odwrotna kolejnosE bitdw w numerze karty [0]: Nie
Format transmisji kodu PIM [0]: Brak
Liczba bitdw w kodzie PIN a
Odwrotna kolejnosc bitdw w kodzie PIN [0]: Nie
Raportowanie pojedynczych klawiszy [0]: Mie
Format danych [0]: Auto

4 Terminal Wiegand 2
Obstuga terminala [1]: Tak
Obshuga Kawiatury [1]: Tak
Typ nosnika [4000]: SAN
Klasa nosnika [8150]: Tablice rejestracyjne (LPR)
Komentarz do obiekiUKBD
Komentarz do obiektu CDI
Liczba bitdw w numerze karty

Nastepnie skonfiguruj system w zakresie bazy danych i serwiséw zgodnie z notg aplikacyjng
AN006. Wykryj kontroler MC16 i jego zasoby sprzetowe wybierajac w menu goérnym programu
VISO polecenie Kreatory i nastepnie Kreator kontrolera.
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Konfiguracja Przejscia

Zalecane jest zdefiniowanie Przejscia za pomoca Kreatora Przejscia, ktéry jest dostepny po
wybraniu polecenia Kreatory w menu goérnym programu VISO. Podczas definiowania konfiguracji
sprzetowej wskaz terminale Wiegand w ramach kontrolera MC16, przekaznik REL1 do sterowania
szlabanem oraz opcjonalny przycisk wyjscia podtaczony do linii wejsciowej INS5.

Kreator Przejéda - C1

Kenfiguracja Przejscia
Zdefiniuj Przejscie nadajac mu nazwe oraz wskazujac Terminal{-) oraz linie wejscdowe i wyjsdowe w ramach dostepnych Zasobdw sprzetowych.

+

Etapy

Typ Przejscia
Opis:

Kenfiguracja Przejscia

Konfiguracja szablonowa

on konfiguracji

Konfiguracja sprzetowa

Terminal w

Linia wyj ¥ )z MC16-16_192.168.21.166_0_REL1
Lin

Lin

MC16-16_192. 168,21, 166_0_INSA input

©
©
©
©
©
©
©
©
©

Z kolei w przypadku zastosowania ekspandera MCX402-BRD wskaz terminale i odpowiednie linie
wejsciowe oraz wyjsciowe na poziomie ekspandera.
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Kenfiguracja Przejscia
Zdefiniuj Przejsde nadajgc mu nazwe oraz wskazujgc Terminal{-e) oraz linie wejsdowe i wyjsdowe w ramach dostepnych Zasobdw sprzetowych,

+

Eta py 0Ogdlne

) Nazwa: K1_Przejsce_1i
Typ Przejscia

Opis:
Kenfiguracja Przejscia
Konfiguracja szablonowa

M Zastosuj szablon konfiguradi

Konfiguracja sprzetowa
MCX4020R-WG v1.x_192.168.21.166_100_READER. T1

MCX402DR-WG w1.x_192.168.21.166_100_READER T2

MCX402DR-WG wl.x_192.168.21.166_100_REL1

MCX402DR-WG v1.x_192.168. 21, 166_100_IM5

©
©
©
O
O
O
O
O
&)

Istnieje mozliwo$¢ takiego skonfigurowania Przejscia by pozytywna identyfikacja pojazdu na
kamerze 1 powodowata zatgczenie przekaznika REL1 i w konsekwencji otwierata szlaban 1 (wjazd)
a pozytywna identyfikacja na kamerze 2 powodowata zatgczenie przekaznika REL2 i w
konsekwencji otwierata szlaban 2 (wyjazd). Jest to przyktad przejscia dwukierunkowego, ktoérego
konfiguracje opisano w nocie aplikacyjnej AN0O19.

Do kontrolera MC16 lub ekspandera MCX402-BRD mozna podtaczac petle indukcyjna, ktéra bedzie
blokowac otwieranie Przejscia gdy nie zostanie wykryta obecno$¢ pojazdu przed szlabanem. Do
tego celu mozna wykorzystaé linie wejsciowe z funkcjami [132] na poziomie Przejscia albo [158] i
[259] na poziomie Punktu identyfikacji.

Uzytkownicy

Zalecane jest definiowanie, modyfikowania i usuwanie uzytkownikéw za pomocg kreatorow
dostepnych po wybraniu polecenia Kreatory w menu gérnym programu VISO tak jak przedstawiono
to w nocie aplikacyjnej AN0O06. W przypadku kamer LPR uzytkownikiem bedzie pojazd ze swoimi
tablicami rejestracyjnymi. W takim uktadzie definiujac Nosnik uzytkownika konieczne jest
ustawienie jego typu jako tablicy rejestracyjnej.
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Dodaj Nosnik
0gdlne
Mazwa: N2

Status: Aktywny

Typ: Numer rejestracyjny pojazdu (LPR)

Wartosc nosnika

Uwaga: Moze sie okazac, ze kamera nie odczytuje petnego numeru rejestracyjnego dla danego
pojazdu. W takiej sytuacji nalezy zweryfikowaé jaki numer rejestracyjny jest faktycznie
odczytywany przez kamere logujac sie do niej za pomocq przegladarki internetowej i wykorzystujac
narzedzia udostepnione przez producenta kamery.
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Kontakt:
Roger sp. z o0.0. sp.k.

82-400 Sztum
Gosciszewo 59

Tel.: +48 55 272 0132

Faks: +48 55 272 0133

Pomoc tech.: +48 55 267 0126
Pomoc tech. (GSM): +48 664 294 087
E-mail: pomoc.techniczna@roger.pl

Web: www.roger.pl
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