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Wstep

Podstawowym przeznaczeniem systemu RACS 5 jest realizacja fizycznej kontroli dostepu, na ktérg
skfada sie kontrola dostepu do przejs¢, szafek oraz wind. Oprdcz tej gtdwnej funkcji, system RACS
5 umozliwia sterowanie elementami wyposazenia technicznego budynku oraz monitorowanie jego
wybranych standéw. W ramach obstugi automatyki budynkowej system RACS 5 oferuje kilka,
przeznaczonych do tego celu funkcjonalnosci, ktore pokrétce zostang omowione w tym
dokumencie.

Wezty automatyki

W systemie RACS 5 funkcje automatyki realizuje sie za posrednictwem tzw. Weztéw automatyki.
Przez pojecie Wezta automatyki, rozumie sie pewien wirtualny stany logiczny w systemie, ktéry
moze znajdowac sie w stanie zataczenia lub wytaczenia. Wezet automatyki moze by¢ sterowany
wszystkimi, dostepnymi w systemie RACS 5 metodami, na ktére sktadajq sie: sterowanie z linii
wejsciowych systemu, klawiszy funkcyjnych oraz za posrednictwem komend uzytkownika.
Komendy uzytkownika mogg by¢ wydawane lokalnie z terminali dostepu lub zdalnie, z programu
zarzadzajgcego systemem. Wezet automatyki moze by¢ réwniez sterowany przez harmonogram
czasowy zdefiniowany lokalnie na kontrolerze dostepu lub zdalnie, na serwerze systemu. Stan
Wezta automatyki moze by¢ zrédtem sygnatu sterujacego liniami wyjsciowymi systemu, w
szczegdblnosci, moze by¢ replikowany na jego wyjsciach. Wezty automatyki sg zwykle
wykorzystywane do monitorowania wybranych stanow elektrycznych w budynku oraz sterowania
jego urzadzeniami.

Domyslnym stanem Wezta automatyki jest stan wytaczenia. Zataczenie wezta moze nastapic na
czas okreslony lub nieokreslony, do momentu wystgpienia kolejnego zdarzenia, ktére go wyltaczy.
System udostepnia funkcje do zataczenia, wytaczenia oraz przetaczenia Wezta automatyki do stanu
przeciwnego. Ztagczenie wezta moze nastgpi¢ bezzwiocznie, lub po uptywie okreslonego czasu
opoznienia. W ogolnym przypadku Wezet automatyki moze by¢ sterowany wspétbieznie przez wiele
mechanizmoéw, a kazdy z nich moze sterowac¢ nim w indywidualny sposéb. Wyjatkiem od tej
zasady jest sytuacja, gdy Wezet automatyki jest skonfigurowany do funkcji sledzenia jednej lub
wiecej linii wejsciowych. W takim przypadku stan wezta nie moze by¢ sterowany innymi metodami
a jego stan wynikowy jest sumg logiczng wszystkich sktadowych sygnatéw sterujgcych
pochodzacych z linii wejsciowych.

Wezly automatyki sgq dostepne we wszystkich odmianach kontrolera dostepu MC16, przy czym ich
ilos¢ zalezy od typu kontrolera oraz jego licencji. Oferowany jest rowniez kontroler MC16-BAC
przeznaczony wytgcznie do obstugi funkcji automatyki budynkowej.
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MCT88M-I0 v1.0

Fot.1. Terminale dostepu do sterowania automatykag

Sterowanie automatykq z terminali dostepu

Wsrdd wielu nowatorskich rozwigzan oferowanych przez system RACS 5 na szczegdlng uwage
zastuguje mozliwos¢ zdefiniowania réznych reakcji systemu w zaleznosci od sposobu uzycia
identyfikatora uzytkownika na punktach logowania systemu. W systemie RACS 5 przez pojecie
punktu logowania rozumie sie miejsce, w ktérym zainstalowany jest jeden lub wiecej terminali
dostepu. Zwykle, terminalem dostepu jest czytnik zblizeniowy, ktéry opcjonalnie moze by¢
wyposazony w klawiature i wyswietlacz. Jesli funkcja sterujgca Weztem automatyki jest
wywotywana przez odczyt identyfikatora to rozpoznanie uzytkownika nastepuje automatycznie i
moze skutkowac wykonaniem okreslonej akcji w systemie, bez koniecznosci wykonywania przez
niego jakichkolwiek dodatkowych czynnosci. Gdy sterowanie jest realizowane z poziomu klawisza
funkcyjnego lub linii wejsciowej, to funkcja jest wykonywana bez koniecznosci uwierzytelniania
uzytkownika. Opcjonalnie, dla funkcji wywotywanych przez klawisz funkcyjny lub linie wejsciowq
mozna zataczy¢ opcje uwierzytelniania i wtedy wykonanie funkcji sterujacej wymaga od
uzytkownika nie tylko uzycia przycisku, ale i odczytu jego identyfikatora. Wykorzystujac mozliwosci
sterowania przez rézne formy logowania, mozliwe jest przyktadowo osiagniecie efektu polegajacego
na tym, ze krétki odczyt karty zatacza oswietlenie, dtugi odczyt wytacza oswietlenie natomiast
podwojny odczyt karty powoduje czasowe zataczenie oswietlenia.
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Fot.2. Terminale dostepu z kieszenig na karte

Jesli na punkcie logowania jest dostepny czytnik z kieszenig na karte, to dodatkowo mozliwe jest
zdefiniowanie okreslonej reakcji systemu na wiltozenie karty do kieszeni oraz jej wyjecie, a takze
uzalezni¢ ja od uprawnien przypisanych do uzytej karty. W ofercie systemu dostepna jest szeroka
gama roznych terminali dostepu szczegdlnie predestynowanych do sterowania automatyka. Do
grupy tej nalezy zaliczy¢ terminale: MCT82M-CH, MCT86M-10, MCT86M-1I0-CH, MCT88M-I0 oraz
MD70. Terminal MCT88M-IO jest czytnikiem zblizeniowym z klawiatura, kolorowym ekranem
graficznym oraz czterema klawiszami funkcyjnymi, dla ktérych mozliwe jest zdefiniowanie
kolorowej ikony nawigzujacej do funkcji klawisza. Terminal MD70 jest dotykowym panelem
graficznym, ktéry miedzy innymi oferuje mozliwos$¢ sterowania automatyka za posrednictwem tzw.
Widget-6w. Opcjonalnie, terminale MCT88M-IO oraz MD70 mogg by¢ dotaczone do kontrolera
dostepu za posrednictwem sieci LAN natomiast terminal MD70, takze przez sie¢ Wi-Fi.
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Fot.3. Graficzny panel dotykowy MD70

Monitorowanie stanow automatyki

Wezty automatyki mogg by¢ wykorzystane do monitorowaniu réznego typu stanéw elektrycznych w
systemie. Praktycznie, funkcjonalnos¢ tg uzyskuje sie przez doprowadzenie wybranego stanu
elektrycznego (styku lub napiecia) do linii wejsciowej, ktorg to nastepnie konfiguruje sie do
sterowania zdefiniowanym do tego celu Weztem automatyki. Wezet taki otrzymuje indywidualng
nazwe, ktéra ma odzwierciedla¢ stan, do monitorowania ktérego zostat utworzony (np. Czujnik
zadymienia) oraz indywidualne zdefiniowane zdarzenia odpowiadajace zataczeniu i wytaczeniu
wezta. Wszelkie zmiany stanu wezta mogg by¢ rejestrowane i widoczne w logu zdarzen systemu.
Zmiana stanu wezta moze powodowac wystapienie alertéw systemowych. W systemie RACS 5
alerty moga mie¢ forme komunikatu na ekranie komputera monitorujgcego, powiadomienia
email/SMS lub transmisji danych przez sieci komputerowga. Wezet automatyki moze byc¢ sterowany
przez wiele linii wejsciowych jednoczesnie. W takim przypadku sygnaty te podlegajg sumie
logicznej. Przyktadowo, jesli wezet jest sterowany przez kilka czujnikédw otwarcia drzwi bedzie on
zatgczony tak dtugo jak przynajmniej jedne drzwi bedg otwarte. Stany wszystkich Weztow
automatyki sg na biezaco sledzone przez program zarzadzajacy systemem i mogag by¢
prezentowane w dedykowanym do tego celu oknie aplikacji VISO.

Sterowanie urzqdzeniami

Stan Wezta automatyki moze by¢ replikowany na biezaco na jedna lub wiecej wyjsciowych liniach
systemu. Linia wyjsciowa moze reagowac na zatgczenie, wytaczenie lub kazdg zmiane stanu wezia.
W szczegdlnym przypadku, wyjscie moze podazac za stanem Wezta automatyki. Sposéb reakcji linii
wyjsciowej na zmiane stanu Wezta automatyki podlega indywidualnej konfiguracji. W systemie
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RACS 5 kazde wyjscie moze byc¢ sterowane przez wiele funkcji jednoczesnie. Dla kazdej funkcji
sterujacej mozna okresli¢ indywidualne nastawy, na ktore sktadaja sie: czas zataczenia, sposob
modulacji wyjscia oraz priorytet sterowania. Sposéb modulacji wyjscia jest definiowany przez
okreslenia ksztattu przebiegu modulujacego oraz czestotliwosci jego taktowania. Priorytet funkcji
wyjsciowej okresla zasady arbitrazu w przypadku, gdy wyjscie jest sterowane przez wiele funkcji.
Obowigzuje przy tym zasada, ze funkcja z wyzszym priorytetem przerywa realizacje funkcji o
nizszym lub tym samym priorytecie. W systemie RACS 5 wyjsciami sg réwniez wskazniki LED oraz
gtosniki znajdujace sie na terminalach dostepu, co powoduje, ze moga by¢ one wykorzystane do
prezentacji standéw weztéw automatyki.

Funkcje sterujace wyjsciami moga by¢ typu zdarzeniowego lub stanowego. Funkcje zdarzeniowe sq
wyzwalane przez wystgpienie, pewnego charakterystycznego dla danej funkcji, zdarzenia (np.
uzycie klawisza funkcyjnego, otwarcie drzwi itp.). Funkcje typu stanowego $ledza wybrany stan
systemu (np. wezta automatyki, uzbrojenia strefy alarmowej) i mogg go replikowac na linii
wyjsciowej. Przyktadem funkcji zdarzeniowej moze by¢ funkcja dzwonka, ktéra steruje wyjsciem
tylko w momencie otwarcia drzwi lub uzycia przycisku dzwonka. Przyktadem funkcji typu
stanowego moze by¢ funkcja, ktéra wskazuje aktualny stan uzbrojenia strefy alarmowej. W
przypadku skonfigurowania wyjscia jednoczesnie do wielu funkcji stanowych wyjscie jest sterowane
przez sume logiczng standéw wszystkich funkcji sterujacych. Jesli, przyktadowo wyjscie jest
skonfigurowane do Sledzenia kilku Weztéw automatyki, a kazdy z nich powiela stan czujnika drzwi,
to wyjscie jest zataczone tak diugo jak przynajmniej jedne drzwi sg otwarte.

Integracja z obcymi systemami

W ramach oprogramowania systemu RACS 5 dostepny jest tzw. Serwer integracji. Serwer integracji
to osobny program, ktéry funkcjonuje na serwerze systemu, jako serwisu systemowy a ktérego
rolg jest udostepnienie interfejsu programowego za pomocg ktdrego obce aplikacje mogg pobierac
dane z systemu lub dokonywac¢ zmian w jego ustawieniach. Serwer integracji umozliwia ponadto
wykonywanie zdalnych komend, w tym komend sterujacych Weztami automatyki. Zwykle, Serwer
integracji wykorzystywany jest do pobierania logu zdarzen z systemu oraz zarzadzania jego
uzytkownikami. W szczegdlnosci, wykorzystujac funkcje programowe Serwera integracji mozliwe
jest Sledzenie standw Weztéw automatyki i nimi sterowanie. W praktyce oznacza to, ze logike
sterowania Weztami automatyki mozna przenies¢ do zewnetrznego procesu (programu) i tg drogq
realizowac¢ funkcjonalnosci, ktore nie osiggalne w systemie RACS 5.

Podsumowanie

Koncepcja Weztéw automatyki jest autorskim rozwigzaniem opracowanym i rozwinietym w firmie
Roger - dostawcy systemu RACS 5. Jest to uniwersalna a jednoczesnie relatywnie prosta
koncepcja, ktéra umozliwia realizacje wielu indywidualnych, ztozonych i jednoczesnie nietypowych
funkcjonalnosci. W miare rozwoju systemu planuje sie dalsza rozbudowe tej koncepcji w celu
pokrycia coraz wiekszego zapotrzebowania na funkcje automatyki wystepujace we wspodtczesnych
budynkach o charakterze biurowym oraz przemystowym.
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Kontakt:
Roger sp. z 0.0. sp.k.

82-400 Sztum
Gosciszewo 59

Tel.: +48 55 272 0132

Faks: +48 55 272 0133

Pomoc tech.: +48 55 267 0126
Pomoc tech. (GSM): +48 664 294 087
E-mail: pomoc.techniczna@roger.pl

Web: www.roger.pl

roger Strona 627


mailto:pomoc.techniczna@roger.pl
www.roger.pl

