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1. BUDOWA | PRZEZNACZENIE

MCX4D to ekspander linii wejsciowych i wyjsciowych przeznaczony do wykorzystania w systemie RACS 5.
Urzadzenie po podtgczeniu do kontrolera dostepu MC16 oraz terminali serii MCT umozliwia obstuge 4
przejs¢. Oprocz funkcji ekspandera we/wy, modut pemni role dystrybutora zasilania oraz magistrali
komunikacyjnej RS485. MCX4D wspotpracuje z akumulatorem rezerwowym, kitéry w zaleznosci od potrzeb
moze by¢ tadowany pradem o wartosci 0,3A, 0,6A lub 0,9A. Potgczenia elektryczne z modutem sg
realizowane za posrednictwem wyjmowanych zaciskdw Srubowych, ktére utatwiajg wykonanie potgczen
elektrycznych w czasie instalacji oraz serwisowania. Ekspander MCX4D oferowany jest osobno oraz w
ramach zestawéw MC16-PAC-3-KIT i MC16-PAC-4-KIT.

Charakterystyka

Ekspander linii WE/WY do systemu RACS 5
Dystrybucja zasilania dla urzgdzen na przejsciu
Dystrybucja magistrali RS485 dla terminali serii MCT
8 wejs¢ parametrycznych

8 wyjs¢ tranzystorowych

10 wyjsc¢ zasilajgcych

Obstuga i fadowanie akumulatora

Interfejs RS485

Wyjmowane zaciski srubowe

Zasilanie

Ekspander MCX4D wymaga zasilania z zewnetrznego zasilacza 13,8VDC i zaleca sie wykorzystanie do
tego celu zasilacza PS4D. Ze wzgledu na znaczne poziomy prgdow zasilajgcych potgczenie elektryczne
pomiedzy ekspanderem i zasilaczem powinno by¢ mozliwie krétkie i wykonane przewodem o odpowiednio
duzym przekroju. Zasilacze serii PSxD (Roger) dostarczane sg z kompletem przewodéw dedykowanych do
zasilania ekspandera (2 przewody 30cm/1mm?). Mozliwe jest zasilanie wielu ekspanderéow MCX4D z
jednego zasilacza i w takim przypadku potgczenia do kazdego z nich powinno by¢ wykonane przy pomocy
osobnych par przewodéw. Zasilanie ekspandera z obnizonego napiecia uniemozliwia petne natadowanie
akumulatora natomiast zasilanie ze zbyt duzego napiecia, moze uszkodzi¢ akumulator. W przypadku, gdy
ekspander zasilany jest ze zrédta napiecia posiadajgcego wlasne zasilanie awaryjne (np. UPS) moze on
by¢ zasilany z napiecia statego w zakresie 12-15VDC lecz nie moze wtedy obstugiwaé wlasnego
akumulatora.
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Rys. 1 Przyktad zasilania 2 ekspanderéw MCX4D ze wspdlnego zasilacza

Obstuga akumulatora

Ekspander umozliwia tadowanie akumulatora pradem o wartosci 0,3A, 0,6A lub 0,9A d do poziomu napiecia
z ktérego jest on zasilany (nominalnie 13,8V). Wybdr pradu ftadowania przeprowadza sie przy pomocy
zworek (rys. 2). W przypadku, gdy napiecie na akumulatorze spadnie do poziomu ok. 10V nastepuje jego
odtgczenie od modutu. Ponowne przytgczenie akumulatora moze nastgpi¢ dopiero po powrocie zasilania
zewnetrznego 13,8V. Przy zatozeniu wymogu natadowania akumulatora do poziomu 80% w czasie 24h
(zgodnie z normg PN-EN 60839), nalezy przyja¢ nastepujace wartosci prgdu fadowania:

e 300mA dla akumulatora 7Ah
e 600mA dla akumulatora 17Ah
e 900mA dla akumulatora 24Ah

Magistrala RS485

Ekspander jest urzadzeniem adresowalnym i musi by¢ podtgczony do magistrali komunikacyjnej RS485
kontrolera dostepu MC16. Jednoczesnie MCX4D rozprowadza tg magistrale do terminali MCT na kazdym z
obstugiwanych przejsé. Ekspander moze funkcjonowaé¢ z domysinym adresem ID=100 lub wtasnym z
zakresu 101-115. Wszystkie urzgdzenia na magistrali RS485 kontrolera MC16 w tym ekspandery MCX i
terminale MCT muszg mie¢ indywidualne adresy z przedziatu 1D=100-115. Programowanie adresu
ekspandera przeprowadza sie w trybie konfiguracji niskopoziomowej realizowanej za posrednictwem
programu RogerVDM lub manualnie, w trakcie procedury resetu pamieci.

W wiekszosci przypadkéw komunikacja dziata bezproblemowo dla wszystkich rodzajow kabla (zwykty kabel
telefoniczny, skretka ekranowana lub nieekranowana), niemniej preferowana jest nieekranowana skretka
komputerowa (U/UTP kat. 5). Zastosowanie kabli w ekranie nalezy ograniczy¢ do instalacji narazonych na
silne zaktécenia elektromagnetyczne. Standard transmisji RS485 stosowany w systemie RACS 5
gwarantuje poprawng komunikacje na odlegtosci do 1200 metréw (liczong po kablu) i charakteryzuje sie
wysokg odpornoscig na zaktdcenia.

Uwaga: Do komunikacji RS485 nie nalezy wykorzystywac¢ wiecej niz jednej pary przewodoéw w kablu UTP.
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Wskazniki LED

Ekspandery sg wyposazone we wskazniki LED, ktére stuzg do sygnalizacji wbudowanych funkcji. Zgodnie z
procedurami opisanymi w dalszej czesci instrukcji, tryb serwisowy wywotuje sie poprzez zatozenie zworki na
styki MEM i restart zasilania ekspandera.

Tabela 1. Wskazniki LED

Wskaznik Kolor Funkcja wbudowana
W trybie normalnym swiecenie wskaznika oznacza awaryjne zasilanie
ACL Czerwony z akumulatora zamiast zasilacza zewnetrznego.
Pojedynczy btysk, co 4s: Tryb normalny
Miga szybko: Tryb serwisowy
Miga wolno (0,5s/0,5s): Brak komunikacji z kontrolerem
RUN Czerwony Miga bardzo wolno (1s/1s): Btgd pamieci konfiguracji
Dodatkowo w trakcie Resetu pamieci wskaznik ten jest
wykorzystywany do programowania adresu ekspandera.
TXD Czerwony Sygnalizuje transmisje danych do kontrolera.
RXD Zielony Sygnalizuje odbiér danych z kontrolera.
VDR, TML, Zielon Sygnalizuje obecnos¢ napiecia na danej zasilajgcej linii wyjSciowe;.
VOUT, AUX y
LCK Czerwony Sygnalizuje zatgczenie danej linii wyjSciowej LCK.

Linie wejsciowe

Ekspander udostepnia parametryczne linie wejsciowe DC i DR typu NO, NC, 3EOL/DW/NO i 3EOL/DW/NC.
Typy i parametry elektryczne wejs¢ takie jak czas reakcji i rezystory parametryzujgce ustawia sie w ramach
konfiguracji niskopoziomowej (VISO v2 lub RogerVDM). Funkcje przypisuje sie poszczegdlnym wejsciom w
ramach konfiguracji wysokopoziomowej (VISO). Istnieje mozliwosS¢ przypisania jednoczesnie wielu funkcji
do danego wejscia.

W typowym scenariuszu obstugi przejscia, linie DC sg przeznaczone do podtgczenia czujnikow otwarcia
drzwi natomiast linie DR do podtgczenia przyciskow wyjscia i nie wymagajg one konfiguracji
niskopoziomowej bo mogag dziata¢ w oparciu o ustawienia domysine:

e Wejscia DC: typ NC/ czas reakcji 50ms
e Wejscia DR: typ NO/ czas reakcji 50ms

Tabela 2. Typy linii wejsciowych

Linia typu NO Linia typu NC

@]
[®] ano
@]
[®] ano

pa pa
- -

Ca Ca ﬁ

redr330 redr330

Linia typu NO moze znajdowa¢ sie w stanie | Linia typu NC moze znajdowaé sie w stanie
normalnym lub wyzwolenia. W stanie normalnym | normalnym lub wyzwolenia. W stanie normalnym
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styki Cn sg otwarte. Wyzwolenie wejscia nastepuje
poprzez zamkniecie styku Ca.

25.06.2021

styki Ca sg zamkniete. Wyzwolenie wejscia
nastepuje poprzez otwarcie styku Ca.

Linia typu 3EOL/DW/NO
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Linia typu 3EOL/DW/NO dziata w taki sposéb, ze
zwarcie styku C, jest interpretowane jako
wyzwolenie pierwszego wejscia a zwarcie styku Cg
jest interpretowane jako wyzwolenie drugiego
wejscia. W programie VISO linia wejsciowa typu
DW jest prezentowana jako dwa niezalezne wejscia
a kazde z nich moze petni¢ odmienng funkcje w

Linia typu 3EOL/DW/NC
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Linia typu 3EOL/DW/NC dziata w taki sposéb, ze
rozwarcie styku C, jest interpretowane jako
wyzwolenie pierwszego wejscia a rozwarcie styku
Cg jest interpretowane jako wyzwolenie drugiego
wejscia. W programie VISO linia wejsciowa typu
DW jest prezentowana jako dwa niezalezne wejscia
a kazde z nich moze petni¢ odmienng funkcje w

systemie. systemie.

Rezystory parametryzujace

Dla wszystkich wej$¢ urzadzenia obowigzujg jednakowe wartosci rezystorow parametryzujacych. Rezystory
mogg przyjmowac wartosci z szeregu: 1kQ, 1,2kQ, 1,5kQ, 1,8kQ, 2,2kQ, 2,7kQ, 3,3kQ, 3,9kQ, 4,7kQ,
5,6kQ, 6,8kQ, 8,2kQ, 10kQ i 12kQ. Rezystor Alarm A okresla wartos¢ rezystora stuzgcego do detekcji stanu
wyzwolenia pierwszej linii wejsciowej a rezystor Alarm B okresla warto$¢ rezystora stuzgcego do detekcji
wyzwolenia drugiej linii wejsciowej dla wejscia typu 3EOL/DW (Double Wiring). Wartos¢ rezystora Alarm A
musi rézni¢ sie wzgledem wartosci Alarm B o co najmniej trzy pozycje w szeregu. Catkowita rezystancja
przewodu zastosowanego do podigczenia stykéw do linii wejSciowej nie powinna przekracza¢ 100Q.
Domysine wartosci rezystorow parametryzujacych:

e Alarm A=2,2kQ
e Alarm B =5,6 kQ

Czas reakcji

Parametr czas reakcji okresla minimalny czas trwania impulsu na linii wejsciowej, ktéry spowoduje
rozpoznanie zmiany jej stanu. Dla kazdego wejscia mozna ustawi¢ indywidualny czas reakcji w zakresie od
50 do 5000 ms w ramach konfiguracji niskopoziomowej (VISO v2 lub RogerVDM).

Tranzystorowe linie wyjsciowe

Ekspander udostepnia wyjscia tranzystorowe LCK i BELL. Parametry elektryczne wyj$¢ takie jak polaryzacja
ustawia sie w ramach konfiguracji niskopoziomowej (VISO v2 lub RogerVDM). Funkcje poszczegoéinym
wyjsciom przypisuje sie w ramach konfiguracji wysokopoziomowej (VISO). Istnieje mozliwos¢ przypisania
jednoczesnie wielu funkcji do danego wyjscia z ustaleniem ich priorytetow.

W typowym scenariuszu obstugi przejscia, linie LCK sg przeznaczona do sterowania zamkami, natomiast
linie BELL do sterowania sygnalizatorami stanéw alarmowych oraz dzwonkami i nie wymagajg one
konfiguracji niskopoziomowej.
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Zasilajace linie wyjsciowe

Ekspander udostepnia 10 linii do zasilenia kontrolera, terminali, zamka drzwi i innych urzadzen
zewnetrznych.

Wyjscia VDR
Wyjscie zasilania VDR przeznaczone jest do zasilania zamka, sygnalizatora i pozostatych elementow
przejscia. Zacisk VDR+ podaje plus zasilania i jest zabezpieczony bezpiecznikiem elektronicznym 1,0A.

Zacisk VDR- podaje minus zasilania i jest wewnetrznie zwarty z masg zasilania (GND). Przy zacisku VDR+
umieszczony jest zielony wskaznik LED ktérego $wiecenie sygnalizuje obecnos$é napigecia na tym wyjsciu.

Wyjscia TML
Wyjscie zasilania TML przeznaczone jest do zasilania czytnikéw na przejsciu. Zacisk TML+ podaje plus
zasilania i jest zabezpieczony bezpiecznikiem elektronicznym 0,2A. Zacisk TML- podaje minus zasilania i

jest wewnetrznie zwarty z masg zasilania (GND). Przy zacisku TML+ umieszczony jest zielony wskaznik
LED ktérego swiecenie sygnalizuje obecnos¢ napiecia na tym wyjsciu.

Wyjscie VOUT

Wyjscie zasilania VOUT przeznaczone jest do zasilania dodatkowych modutéw elektronicznych. W
szczegolnosci moze by¢ wykorzystane do zasilania kontrolera dostepu MC16 , do ktérego ekspander jest
podtgczony. Zacisk VOUT+ podaje plus zasilania i jest zabezpieczony bezpiecznikiem elektronicznym 0,2A.
Zacisk VOUT- podaje minus zasilania i jest wewnetrznie zwarty z masg zasilania (GND). Przy zacisku

VOUT+ umieszczony jest zielony wskaznik LED, ktdérego swiecenie sygnalizuje obecnos¢ napiecia na tym
wyjsciu.

Uwaga: Gdy kontroler jest zasilany z ekspandera to nie moze by¢ jednoczesnie zasilany z wilasnego
zasilacza ani obstugiwaé wlasnego akumulatora.

Wyjscia AUX

Wyjscie zasilania AUX przeznaczone jest do zasilania opcjonalnych modutéw elektronicznych. Zacisk AUX+
podaje plus zasilania i jest zabezpieczony bezpiecznikiem elektronicznym 0,2A. Zacisk AUX- podaje minus
zasilania i jest wewnetrznie zwarty z masg zasilania (GND). Przy zacisku AUX+ umieszczony jest zielony
wskaznik LED, ktérego swiecenie sygnalizuje obecnos¢ napiecia na tym wyjsciu.

2. INSTALACJA

Ekspander posiada w zestawie uchwyty do montazu na szynie DIN35. Mozna wigc instalowac¢ ekspandery
w obudowach typu ME wyposazonych w takg szyne. Alternatywnie mozliwe jest tez zamocowanie
ekspanderow z wykorzystaniem wkretéw i otworéw w ptytce ekspandera. Zalecane jest, aby ekspander byt
zamontowany w tej samej obudowie, w ktérej znajduje sie zasilacz. Przewody zasilajgce modut muszg miec
odpowiedni duzg srednice tak, aby w warunkach znamionowego obcigzenia spadek napiecia na
przewodach zasilajaécych nie przekraczat poziomu 200mV. Zaleca sie uzycie przewoddw o przekroju nie
mniejszym niz 1mm~ i dlugosci do 30 cm. Przewody takie dostarczane sg w komplecie z zasilaczami serii
PSxD.

6/15

roger



Instrukcja obstugi MCX4D.doc 25.06.2021

Przejscie 3 Przejscie 2 Przejscie 1
(%) 1) (7] (%) (] (%] (7] () () (] | (] (7] () (] (] (] (2] () (] £ ] (2 () () () () () () (] (]
leolea 2]l ] |l 2= Bl -
R e e PR S R e T
**"é"iﬁiqv CHARGE| | x|l efel 4] ]
SRR EEE 9] S0 s &0t BRI
[2)\%] (=] (%) (%] (=] (=] (%) OnSTgEgigfggg (%] %) () (%] (%) (=] (=] =) (=] (=]
Przejscie 4
rcdr284
Rys. 2 Ekspander MCX4D
Tabela 3. Opis zaciskéw MCX4D
Nazwa Opis
BAT+, BAT- Zaciski do podtgczenia akumulatora
VIN+, VIN- Zasilanie wejsciowe 13,8VDC (z zasilacza PSxD)
AUX+, AUX- Zasilanie wyjsciowe 13,8VDC/0,2A (do ogdlnego przeznaczenia)
VOUT+, VOUT- | Zasilanie wyjsciowe 13,8VDC/0,2A (np. do kontrolera)
A B Magistrala RS485 (do kontrolera MC16)
Ax*, Bx Magistrala RS485 (do terminali)

TMLx+, TMLx- | Zasilanie wyjsciowe 13,8VDC/0,2A (do terminali)

VDRx+, VDRx- | Zasilanie wyjsciowe 13,8VDC/1,0A (do zamka drzwi i sygnalizatora)

LCKXx Tranzystorowa linia wyjsciowa 15VDC/1A (zamek drzwi)
BELLX Tranzystorowa linia wyjsciowa 15VDC/1A (sygnalizator)
DCx Linia wejsciowa (czujnik otwarcia drzwi)

DRXx Linie wejsciowa (przycisk wyjscia)

* Symbol x odpowiada numerowi kolejnego przej$cia obstugiwanego poprzez ekspander
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Rys. 3 Instalacja ekspandera

Wskazoéwki instalacyjne

o Wszelkie podtgczenia elektryczne nalezy wykonaé bez obecnosci napiecia.
e W przypadku gdy ekspander i kontroler zasilane sg z osobnych zrddet to konieczne jest zwarcie
minusa zasilania ekspandera z minusem zasilania kontrolera.

3. SCENARIUSZE PRACY

W typowym scenariuszu pracy ekspandery MCX4D sg wykorzystywane w ramach trzyprzejsciowych
zestawow kontroli dostepu MC16-PAC-3-KIT oraz czteroprzejsciowych zestawoéw kontroli dostepu MC16-
PAC-4-KIT (rys.4 i rys.6). Alternatywny scenariusz pracy zakfada podtgczenie wielu ekspanderéw MCX4D
do wieloprzejsciowego kontrolera MC16 (rys. 5). W takim scenariuszu maksymalna ilos¢ obstugiwanych
ekspanderow zalezy od typu zastosowanego kontrolera MC-16-PAC i jest ograniczona pulg dostepnych
adresow ID=100-115 na magistrali RS485 kontrolera MC16 gdzie wszystkie urzadzenie MCX i MCT muszg
mie¢ indywidualne adresy. Przyktadowo w przypadku przejs¢ dwustronnych mozliwy jest uktad do kontroli
maks. 7 przejs$é obejmujgcy MC16-PAC-7 + 2 x MCX4D + 14 x MCT. W przypadku przejs¢ jednostronnych
mozliwy jest uktad do kontroli maks. 12 przejs¢ obejmujagcy MC16-PAC-12 + 3 x MCX4D + 12 x MCT. W
pierwszym wypadku wykorzystane zostanie 16 adresow a w drugim 15 adreséw na magistrali RS485
kontrolera MC16. Mozliwe jest rowniez stosowanie mieszanych uktadow tj. czes¢ przejs¢ jest jednostronnie
kontrolowanych a czes¢ dwustronnie kontrolowanych w ramach danego kontrolera MC16 o ile
przestrzegane sg podane wczesniej ograniczenia.
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Rys. 4 Scenariusz pracy z zestawami MC16-PAC-4-KIT
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Rys. 5 Scenariusz pracy z wieloma ekspanderami MCX4D
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Rys. 6 Schemat podtgczenia ekspandera MCX4D w ramach zestawu MC16-PAC-4-KIT

4. KONFIGURACJA URZADZENIA

Konfiguracja niskopoziomowa ma na celu przygotowanie urzadzenia do pracy w systemie. W przypadku
systemu RACS 5 v1 adres ekspandera musi by¢ ustawiony za pomocg programu RogerVDM lub poprzez
manualng zmiane adresu przed podtgczeniem do kontrolera MC16. Z kolei w systemie RACS 5 v2
adresowanie i konfiguracja niskopoziomowa mogg by¢ wykonane na etapie finalnej konfiguracji systemu z
poziomu oprogramowania VISO v2. Oznacza to, ze w systemie RACS 5 v2 konfiguracja z poziomu
RogerVDM, jak tez manualna zmiana adresu sg opcjonalne i na etapie instalacji wystarczajgce jest samo
podtgczenia ekspandera do kontrolera MC16.

Konfiguracja niskopoziomowa (VISO v2)

W systemie RACS 5 v2 ekspander moze zosta¢ zainstalowany w miejscu docelowym bez koniecznosci jego
wczesniejszej konfiguracji. Zgodnie z notg aplikacyjng AN0O06 zaréwno ustawienie jego adresu, jak i
skonfigurowanie innych jego opcji moze by¢ wykonane za pomocg programu zarzgdzajgcego systemem
kontroli dostepu VISO v2 bez dostepu do stykdw serwisowych (rys. 2) ekspandera.

Konfiguracja niskopoziomowa (RogerVDM)

Konfiguracja niskopoziomowa ma na celu przygotowanie urzgdzenia do pracy w systemie.

Procedura programowania z poziomu programu RogerVDM (firmware 1.1.30.266 lub nowszy):

1. Podigcz urzadzenie do interfejsu RUD-1 zgodnie z rys. 7, a interfejs RUD-1 do portu USB komputera.

2. Zdejmij zworke ze stykow MEM (rys. 2) jezeli jest zatozona.

3. Wykonaj restart urzgdzenia (nacisnij przycisk RST) a wskaznik LED RUN zacznie pulsowac¢ i w ciggu 5
sekund od restartu zatéz zworke na styki MEM a wskaznik LED RUN zacznie pulsowaé szybciej.
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© N

Uruchom program RogerVDM i wskaz urzgdzenie MCX v1.x, wersje firmware v1.x, kanat komunikacyjny
RS485 oraz port szeregowy pod ktdérym zainstalowat sie interfejs komunikacyjny RUD-1.

Kliknij Potgcz, program nawigze potgczenie z urzgdzeniem i automatycznie przejdzie do zaktadki
Konfiguracja.

Ustaw odpowiedni adres RS485 w zakresie 100-115 oraz stosownie do indywidualnych wymagan
pozostate nastawy konfiguracyjne.

Kliknij przycisk Wyslij do urzgdzenia a program przesle nowe ustawienia.

Opcjonalnie zapisz ustawienia konfiguracyjne do pliku na dysku (polecenie Zapisz do pliku...).

Odfgcz urzadzenie od interfejsu RUD-1 i pozostaw zworke na stykach MEM by umozliwié pdzniejszg
zdalng konfiguracje z programu VISO v2 lub usun zworke z kontaktéw MEM, jesli urzadzenie ma by¢
zablokowane przed zdalnym programowaniem.

Procedura programowania z poziomu programu RogerVDM (firmware starszy niz 1.1.30.266):

1
2.
3.
4

o

© o N

Podtgcz urzgdzenie do interfejsu RUD-1 zgodnie z rys. 7, a interfejs RUD-1 do portu USB komputera.
Zatdz zworke na styki MEM (rys. 2).

Wykonaj restart urzgdzenia wciskajgc na chwile przycisk RST a wskaznik LED RUN zacznie pulsowad.
Uruchom program RogerVDM i wskaz urzadzenie MCX v1.x, wersje firmware v1.x, kanat komunikacyjny
RS485 oraz port szeregowy pod ktdérym zainstalowat sie interfejs komunikacyjny RUD-1.

Kliknij Pofgcz, program nawigze potgczenie z urzgdzeniem i automatycznie przejdzie do zakfadki
Konfiguracja.

Ustaw odpowiedni adres RS485 (jezeli jest to wymagane) w zakresie 100-115 oraz stosownie do
indywidualnych wymagan pozostate nastawy konfiguracyjne.

Kliknij przycisk Wyslij do urzgdzenia a program przesle nowe ustawienia.

Opcjonalnie zapisz ustawienia konfiguracyjne do pliku na dysku (polecenie Zapisz do pliku...).

Zdejmij zworke ze stykdw MEM i odigcz urzgdzenie od interfejsu RUD-1.

Ekspander RUD-1

-

usB

rcdr286

Rys. 7 Sposdb podtgczenia ekspandera do interfejsu RUD-1 (konfiguracja niskopoziomowa)

Tabela 4. Lista parametréw konfiguracji niskopoziomowej

Opcje komunikacyjne

Adres RS485 Parametr okresla adres urzadzenia na magistrali RS485. Zakres

warto$ci: 100-115. Warto$¢ domysina: 100.

Opdznienie sygnalizacji braku | Parametr okresla opdznienie, po jakim urzadzenie zacznie
komunikacji z kontrolerem [s] sygnalizowa¢ brak komunikacji z kontrolerem. Wartos¢ 0 wytagcza

sygnalizacje. Zakres wartosci: 0-64s. Wartos¢ domysina: 20s.
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Szyfrowanie komunikacji RS485 Parametr zalgcza szyfrowanie komunikacji na magistrali RS485.

Zakres wartosci: [0]: Nie, [1]: Tak. Wartos¢ domysina: [0]: Nie.

Hasto szyfrowania komunikacji | Hasto do szyfrowania komunikacji na magistrali RS485. Zakres

RS485 wartosci: 4-16 znakow ASCII.
Typy wejsé
DC1-DC4, DR1-DR4 Parametr okresla typ linii wejsciowej. Zakres wartosci: [1]: NO, [2]: NC,

[3]: EOL/NO, [4]: EOL/NC, [5]: 2EOL/NO, [6]: 2EOL/NC, [7]: 3EOL/NO,
[8]: 3EOL/NC, [9]: 3EOL/DW/NO, [10]: 3EOL/DW/NC. Wartos¢
domysina dla DC to [2]: NC. Wartos¢ domysina dla DR to [1]: NO.

Rezystancje wejs¢ parametrycznych

Tamper, Alarm A, Alarm B [Ohm] | Parametr okresla wartos¢ rezystora dla parametrycznych linii

wejsciowych EOL.

Czasy reakcji wejs¢

DC1-DC4, DR1-DR4 [ms] Parametr okresla minimalny czas trwania impulsu wymaganego, aby
wyzwoli¢ linie wejSciowg. Zakres wartosci: 50-5000. Wartos¢
domyslina: 50.

Polaryzacja wyj$¢

LCK1-LCK4, BELL1-BELL4 Parametr okresla rodzaj polaryzacji linii wyjsciowej. Polaryzacja

normalna oznacza, ze linie wyjsciowa w stanie domysinym jest
wytgczona a polaryzacja odwrdécona oznacza, ze w stanie domysinym
linia wyjsciowa jest zalgczona. Zakres wartosci: [0]: Polaryzacja
normalna, [1]: Polaryzacja odwrdocona. Wartos¢ domysina: [O]:
Polaryzacja normalna.

Komentarze

DEV, PWR1 Dowolny tekst, ktéry pojawi sie w programie zarzgdzajgcym VISO i

utatwi identyfikacje tego urzadzenia/obiektu.

Komentarze do wejsé

DC1-DC4, DR1-DR4 Dowolny tekst, ktéry pojawi sie w programie zarzgdzajgcym VISO i

utatwi identyfikacje tego obiektu.

Komentarze do wyjsé

LCK1-LCK4, BELL1-BELL4 Dowolny tekst, ktory pojawi sie w programie zarzgdzajgcym VISO i

utatwi identyfikacje tego obiektu.

Reset pamieci i manualna zmiana adresu

Procedura resetu pamieci kasuje wszystkie dotychczasowe nastawy konfiguracyjne i przywraca ustawienia
fabryczne urzgdzenia. W trakcie procedury resetu mozna ustawi¢ adres urzadzenia na magistrali RS485.

Procedura resetu pamieci i manualnej zmiany adresu (firmware 1.1.30.266 lub nowszy):

1
2.
3.
4

o

Usun wszystkie potgczenia z linii LCK1 i DC1.

Zdejmij zworke ze stykow MEM (rys. 2) jezeli jest zatozona.

Zewrzyj linie LCK1 i DC1.

Wykonaj restart urzgdzenia wciskajgc na chwile przycisk RST a wskaznik LED RUN zacznie pulsowac i
w ciggu 5 sekund od restartu zat6z zworke na styki MEM a wskaznik LED ACL zacznie pulsowac.
Rozewrzyj linie LCK1 i DC1 a wskaznik LED RUN zacznie wolno pulsowaé. Kolejne btyski bedg
odpowiadaé kolejnym adresom urzgdzenia na magistrali RS485.

Wocisnij przycisk RST w okreslonym momencie by ustawi¢ okreslony adres (tabela 1) lub wcisnij
przycisk RST po 16 bty$nieciach gdy zapalg sie na state wskazniki LED ACL i LED RUN by ustawi¢
adres domysiny ID=100.
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7. Pozostaw zworke na stykach MEM by umozliwi¢ p6zniejszg zdalng konfiguracje z programu VISO v2
lub usun zworke z kontaktéw MEM, jesli urzadzenie ma byé zablokowane przed zdalnym
programowaniem.

Procedura resetu pamieci i manualnej zmiany adresu (firmware starszy niz 1.1.30.266):

Usun wszystkie potgczenia z linii LCK1 i DC1.

Zatéz zworke na styki MEM (rys. 2).

Zewrzyj linie LCK1 i DC1.

Wykonaj restart urzgdzenia wciskajgc na chwile przycisk RST a wskaznik LED ACL zacznie pulsowac.
Rozewrzyj linie LCK1 i DC1 a wskaznik LED RUN zacznie pulsowa¢. Kolejne btyski bedg odpowiadac
kolejnym adresom urzgdzenia na magistrali RS485.

Wocisnij przycisk RST w okreslonym momencie by ustawi¢ okreslony adres (tabela 5) lub wcisnij
przycisk RST po 16 btysnieciach gdy zapalg sie na state wskazniki LED ACL i LED RUN by ustawié¢
adres domysiny ID=100.

7. Zdejmij zworke ze stykéw MEM i wykonaj restart urzgdzenia.

arONE

o

Tabela 5. Kodowania adresu na magistrali RS485

llo$¢ btysnie¢ LED RUN | Adres RS485 llo$¢ btysnie¢ LED RUN | Adres RS485
1 101 9 109

2 102 10 110

3 103 11 111

4 104 12 112

5 105 13 113

6 106 14 114

7 107 15 115

8 108 16 100
Przyktad:

Aby ustawi¢ adres ID=105 w ramach procedury resetu pamieci wcisnij przycisk RST po 5 biysnieciach
wskaznika LED RUN.

Konfiguracja wysokopoziomowa (VISO)

Konfiguracja wysokopoziomowa definiuje logike dziatania ekspandera wspétpracujgcego z kontrolerem
MC16 i zalezy od przyjetego scenariusza pracy. Konfiguracje przyktadowego systemu kontroli dostepu
opisano w nocie aplikacyjnej AN0O06 dostepnej na stronie www.roger.pl.

9. AKTUALIZACJA OPROGRAMOWANIA

W celu aktualizacji oprogramowania firmowego urzgdzenie nalezy podigczy¢é do komputera za
posrednictwem interfejsu RUD-1 (rys. 8) i uruchomi¢ program narzedziowy RogerVDM. Plik z aktualnym
oprogramowaniem wbudowanym (firmware) dostepny jest na stronie www.roger.pl.

Procedura aktualizacji oprogramowania:

1. Podigcz urzgdzenie do interfejsu RUD-1 zgodnie z rys. 8, a interfejs RUD-1 do portu USB komputera.

2. Zatoéz zworke na styki FDM (rys. 2).

3. Wykonaj restart urzgdzenia wciskajgc na chwile przycisk RST a wskaznik LED TXD zapali sie na state.

4. Uruchom program RogerVDM i w menu gérnym wybierz Narzedzia, a nastepnie polecenie Aktualizuj
oprogramowanie.

5. W nowo otwartym oknie wskaz typ urzadzenia, port komunikacyjny pod ktérym zainstalowat sie RUD-1
oraz $ciezke dostepu do pliku firmware (*.hex)

6. Wocisnij przycisk Aktualizuj by rozpoczg¢ wgrywanie firmware do urzgdzenia. W dolnej czesci okna
widoczny bedzie pasek postepu.

7. Gdy aktualizacja zostanie ukonczona zdejmij zworke ze stykdw FDM i wykonaj restart urzgdzenia.
Dodatkowo zalecane jest przeprowadzenie procedury resetu pamieci urzgdzenia.
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MCX

g g
VIN-
A

Ekspander RUD-1
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Rys. 8 Sposoéb podtgczenia terminala do interfejsu RUD-1 (aktualizacja firmware)

6. DANE TECHNICZNE

Tabela 6. Dane techniczne

Napiecie zasilania

13,8VDC +/- 100mV (z obstugg akumulatora)
11-15VDC (bez obstugi akumulatora)

Pobdr pradu (Sredni)

Ekspander MCX4D: 50mA

Ekspander MCX4D przy maksymalnym obcigzeniu wyjs¢ zasilajacych oraz
maks. pradzie tadowania akumulatora: 6,0A

Prad fadowania | Konfigurowalny: 0,3A/0,6A/0,9A
akumulatora
Wejscia Osiem (DCx, DRx) parametrycznych linii wejsciowych

Woyjscia tranzystorowe

Osiem (LCKx, BELLX) linii wyjsciowych, kazda o obcigzalno$ci 15V/1A DC

Wyjscia zasilajgce

Dwa wyjscia 13,8VDC/0,2A (VOUT, AUX)
Cztery wyjscia 13,8VDC/0,2A (TML)
Cztery wyjscia 13,8VDC/1,0A (VDR)

Odlegtosci

Do 1200 m diugosci magistrali RS485 pomiedzy kontrolerem MC16 a
ekspanderem MCX.

Do 1200 m ditugosci magistrali RS485 pomiedzy ekspanderem MCX a
terminalami MCT.

Sumaryczna dlugo$¢ magistrali pomiedzy kontrolerem a dowolnym
terminalem nie moze przekroczy¢ 1200m.

Stopien ochrony

IP20

Klasa srodowiskowa
(wg EN 50133-1)

Klasa |, warunki wewnetrzne, temperatura otoczenia: +5°C - +40°C,
wilgotnos¢ wzgledna: 10 do 95% (bez kondensacji)

Wymiary W x S x G

80 x 115 x 20 mm

Waga

85¢g

Certyfikaty

CE
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7. OZNACZENIA HANDLOWE

Tabela 7. Oznaczenia handlowe

MCX4D

Ekspander 4 przejs¢; obstuga akumulatora; zasilanie 13,8 VDC

MC16-PAC-3-KIT

Zestaw kontroli dostepu dla 3 przejs¢; metalowa obudowa ME-16; sieciowy
kontroler dostepu MC16-PAC-3; ekspander we/wy MCXA4D; zasilacz sieciowy
PS4D

MC16-PAC-4-KIT

Zestaw kontroli dostepu dla 4 przejs¢; metalowa obudowa ME-16; sieciowy
kontroler dostepu MC16-PAC-4; ekspander we/wy MCX4D; zasilacz sieciowy
PS4D

RUD-1

Przenosny interfejs komunikacyjny USB-RS485 oraz programator urzgdzeh
kontroli dostepu firmy ROGER

8. HISTORIA PRODUKTU

Tabela 8. Historia produktu

Wersja

Data Opis

MCX4D v1.0

10/2017 Pierwsza komercyjna wersja produktu

Symbol ten umieszczony na produkcie lub opakowaniu oznacza, ze tego
produktu nie nalezy wyrzucaé razem z innymi odpadami gdyz moze to
spowodowac negatywne skutki dla srodowiska i zdrowia ludzi. Uzytkownik
jest odpowiedzialny za dostarczenie zuzytego sprzetu do wyznaczonego
punktu gromadzenia zuzytych urzgdzen elektrycznych i elektronicznych.
Szczegotowe informacje na temat recyklingu mozna uzyskaé u
odpowiednich wtadz lokalnych, w przedsiebiorstwie zajmujacym sie
usuwaniem odpadéw lub w miejscu zakupu produktu. Gromadzenie
osobno i recykling tego typu odpaddéw przyczynia sie do ochrony zasobdéw
naturalnych i jest bezpieczny dla zdrowia i $rodowiska naturalnego. Masa
sprzetu podana jest w instrukcji obstugi produktu.

Kontakt:
Roger sp. zo0.0. sp.k.
82-400 Sztum
Gosciszewo 59
Tel.: +48 55 272 0132
Faks: +48 55 272 0133
Pomoc tech.: +48 55 267 0126
Pomoc tech. (GSM): +48 664 294 087
E-mail: pomoc.techniczna@roger.pl

Web: www.roger.pl
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