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1. WSTEP
1.1 O tej instrukcji

Niniejszy dokument zawiera minimum informacji wymaganych do poprawnego zainstalowania
urzadzen oraz ich wstepnego przetestowania. Uzupetnieniem niniejszej instrukcji sg nastepujace
dokumenty dostepne na stronie www.roger.pl:

¢ Opis funkcjonalny kontroleréw serii PRxx2
e Instrukcja programu PR Master

Jezeli w danym punkcie nie jest stosowane rozrdznienie pomiedzy kontrolerami PR402DR i
PR402DR-12VDC to okreslenie PR402DR dotyczy obu wersji kontrolera. Analogicznie jezeli nie jest
stosowane rozrdznienie pomiedzy kontrolerami PR402DR-BRD i PR402DR-BRD-12VDC to oznaczenie
PR402DR-BRD dotyczy obu wspomnianych wersji kontrolera. OkreSlenie kontroler typu PR402DR
dotyczy wszystkich wersji tego kontrolera.

2. OPIS | DANE TECHNICZNE

Kontroler typu PR402DR jest kontrolerem pojedynczego przejécia stosowanym w ramach systemu
kontroli dostepu RACS 4. Obie wersje PR402DR oraz PR402DR-BRD sg funkcjonalnie identyczne,
réznig sie natomiast pod wzgledem mechanicznym. PR402DR to modut elektroniczny kontrolera
umieszczony w obudowie z tworzywa sztucznego przystosowanej do montazu na standardowej
szynie DIN 35mm, natomiast kontroler PR402DR-BRD to sam modut bez obudowy dostepny w
postaci ptytki PCB. Oba kontrolery zastepujg starszy kontroler PR402-BRD, ktory funkcjonalnie jest z
nimi tozsamy. Z kolei kontroler PR402DR-12VDC to uproszczona pod wzgledem zasilania wersja
kontrolera PR402DR. Kontroler ten rowniez jest dostepny zaréwno w obudowie do montazu na
szynie DIN 35mm jak i w postaci modutu elektronicznego. Tabela 1 zawiera podsumowanie
dotyczace wszystkich wersji kontrolera PR402DR w ofercie firmy Roger.

Tabela 1. Wersje kontrolera typu PR402DR

Nazwa Montaz Zasilanie

PR402DR Obudowa plastikowa Zasilanie 18VAC, 12VDC lub 24VDC. Mozliwosc¢
przystosowana do montazu na podtgczenia akumulatora. Kontroler udostepnia
szynie DIN 35 mm wyjscia zasilajgce 12VDC (AUX, TML).

PR402DR- Modut elektroniczny z otworami Tak jak PR402DR

BRD montazowymi. Dodatkowo w

zestawie zaczepy umozliwiajgce
montaz na szynie DIN 35mm

PR402DR- Tak jak PR402DR Zasilanie 12VDC. Brak mozliwosci podtgczenia

12VDC akumulatora. Kontroler udostepnia wyjscia
zasilajgce 12VDC (AUX, TML).

PR402DR- | Tak jak PR402DR-BRD Tak jak PR402DR-12VDC.

BRD-12VDC

Zgodnie z ustawieniami fabrycznymi kontrolery posiadajg adres ID=00 oraz majg zaprogramowang
karte MASTER, ktdra jest dostarczana wraz z nowymi urzadzeniami w zestawie. Karte tg mozna
uzy¢ do wstepnego przetestowania kontrolera bezposrednio po jego zainstalowaniu i podtgczeniu
czytnika zewnetrznego. Kontrolery typu PR402DR nie posiadajg wbudowanego czytnika ale
wspotpracujg z czytnikami zewnetrznymi w formacie RACS CLK/DTA (terminale serii PRT), Wiegand
26..66bit oraz Magstripe.

Kontrolery programuje sie z poziomu komputera za pomocg oprogramowania PR Master.
Podtgczenie kontrolera do komputera wymaga zastosowania odpowiedniego interfejsu
komunikacyjnego (np.UT-2USB, UT-4DR, RUD-1) albo zastosowania centrali CPR32-NET.
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Uwaga: Do obstugi kontrolera PR402DR i PR402DR-BRD wymagany jest program PR Master w
wersji 4.4.2 lub wyzszej. Natomiast kontrolery PR402DR-12VDC i PR402DR-BRD-12VDC wymagdaja
programu PR Master w wersji 4.5.6 lub wyzszej.

Tabela 2. Dane techniczne

Napiecie zasilania Nominalne 18VAC; dopuszczalne 17-22VAC (tylko PR402DR/PR402DR-BRD)
Nominalne 12VDC, dopuszczalne 10-15VDC
Nominalne 24VDC, dopuszczalne 22-26VDC (tylko PR402DR/PR402DR-BRD)

Bateria rezerwowa Suchy akumulator zelowy o napieciu 13.8V, prad fadowania ok. 300mA
(tylko PR402DR/PR402DR-BRD).

Sredni pobor pradu 100mA (bez obcigzenia na wyjsciach AUX i TML)

Wejscia Osiem (IN1..IN8) dwustanowych linii wejsciowych NO/NC wewnetrznie
spolaryzowanych do plusa zasilania rezystorem 15kQ, prég przetaczania ok.
3.5V

Wyjscia Dwa wyjscia przekaznikowe (REL1, REL2) z jednym izolowanym stykiem

przekaznikowe NO/NC, maks. obcigzenie 30V/1.5A (REL1) oraz 230VAC/5A (REL2)

Wyijscia Dwa wyjscia tranzystorowe (101, I02) typu otwarty kolektor, maks.

tranzystorowe obcigzenie 15VDC/1A

Wyjécia zasilajace Dwa wyjscia zasilajgce: 12VDC/0.2A (TML) oraz 12VDC/1A (AUX)

Odlegtosci Pomiedzy kontrolerem a interfejsem kom. (RS485): maks 1200m

Pomiedzy kontrolerem i czytnikiem PRT (RACS CLK/DTA): maks. 150 m
Pomiedzy kontrolerem i ekspanderem XM (RACS CLK/DTA): maks. 150 m

Klasa $rodowiskowa | Klasa I, warunki wewnetrzne, temp. +5°C - +40°C, wilgotno$¢ wzgledna:

(wg EN 50131-1) 10..95% (bez kondensacji);
Stopien ochrony IP PR402DR: IP20
PR402DR-BRD: Nie dotyczy
Wymiary WxSxG PR402DR: 85 x 124 x 73mm
PR402DR-BRD: 80 x 115 x 28mm
Waga PR402DR: ok. 200g

PR402DR-BRD: ok. 100g
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3. INSTALACJA
3.1 Opis zaciskéw oraz schemat podtaczenia
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Tabela 3. Opis zaciskéw kontrolera PR402DR/PR402DR-12VDC

Zacisk | Opis Zacisk | Opis

IN8 Linia wejsciowa IN8 P1 Zasilanie kontrolera

IN7 Linia wejsciowa IN7 BAT- Akumulator (nieaktywny w PR402DR-12VDC)

GND | Potencjat odniesienia (masa) BAT+ | Akumulator (nieaktywny w PR402DR-12VDC)

IN6 Linia wejSciowa IN6 101 Linia wyjsciowa 101

IN5 Linia wejsciowa IN5 102 Linia wyjsciowa 102

GND | Potencjat odniesienia (masa) IN1 Linia wejSciowa IN1

B Magistrala komunikacyjna RS485 IN2 Linia wejsciowa IN2

A Magistrala komunikacyjna RS485 GND Potencjat odniesienia (masa)

GND | Potencjat odniesienia (masa) IN3 Linia wejsciowa IN3

DTA Magistrala RACS CLK/DTA IN4 Linia wejSciowa IN4

CLK Magistrala RACS CLK/DTA TML Wyjscie zasilajgce 12VDC/0.2A (zalecane
do zasilania czytnikdw)

NO1 | Zacisk zwierany przekaznika REL1 AUX Wyjscie zasilajgce 12VDC/1A (do ogdlnego
przeznaczenia)

NC1 Zacisk rozwierany przekaznika REL1 | NC2 Zacisk rozwierany przekaznika REL2

COM1 | Zacisk wspolny przekaznika REL1 NO2 Zacisk zwierany przekaznika REL2

P2 Zasilanie kontrolera COM2 | Zacisk wspolny przekaznika REL2

roger
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Rys. 2 Kontroler PR402DR-BRD

Tabela 4. Opis zaciskow kontrolera PR402DR-BRD/PR402DR-BRD-12VDC
Zacisk | Opis Zacisk | Opis
BAT+ | Akumulator (nieaktywny w PR402DR- GND | Potencjat odniesienia (masa)
BRD-12VDC)
BAT- Akumulator (nieaktywny w PR402DR- IN7 Linia wejsciowa IN7
BRD-12VDC)
P1 Zasilanie kontrolera IN8 Linia wejsciowa IN8
P2 Zasilanie kontrolera 101 Linia wyjsciowa 101
COM Zacisk wspdlny przekaznika REL1 102 Linia wyjsciowa 102
NC Zacisk rozwierany przekaznika REL1 IN1 Linia wejsciowa IN1
NO Zacisk zwierany przekaznika REL1 IN2 Linia wejsciowa IN2
CLK Magistrala RACS CLK/DTA GND | Potencjat odniesienia (masa)
DTA Magistrala RACS CLK/DTA IN3 Linia wejsciowa IN3
GND Potencjat odniesienia (masa) IN4 Linia wejsciowa IN4
A Magistrala komunikacyjna RS485 TML Wyjscie zasilajgce 12VDC/0.2A
(zalecane do zasilania czytnikdw)
B Magistrala komunikacyjna RS485 AUX Wyjscie zasilajgce 12VDC/1A (do
ogodlnego przeznaczenie)
GND Potencjat odniesienia (masa) NC Zacisk rozwierany przekaznika REL2
IN5 Linia wejsciowa IN5 NO Zacisk zwierany przekaznika REL2
IN6 Linia wejsciowa IN6 COM | Zacisk wspdlny przekaznika REL2
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Rys. 4 Schemat typowego podtgczenia kontrolera PR402DR-12VDC lub PR402DR-BRD-12VDC
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3.2 Panel przedni

3.2.1 Kontroler PR402DR

Na rys. 5 przedstawiono rozmieszczenie wskaznikdw LED oraz przycisku RESET na panelu czotowym
kontrolera. Przycisk RESET umozliwia wznowienie pracy kontrolera na identycznych zasadach jak
wyltgczenie i wigczenie zasilania. Dodatkowo, przycisk RESET moze by¢ wykorzystywany w czasie
procedury Resetu Pamieci oraz aktualizacji oprogramowania wbudowanego (firmware).

Tabela 5. Panel przedni kontrolera PR402DR

AC Obecnos¢ napiecia sieci prgdu przemiennego

DC Obecnos¢ napiecia sieci pradu statego

ARMED/DISARMED | Sygnalizacja aktualnego stanu uzbrojenia (tryb uzbrojony/rozbrojony)

OPEN Sygnalizacja odblokowania drzwi
SYSTEM Rozne funkcje sygnalizacyjne
LINK Sygnalizacja przeptywu danych na magistrali RS485
Iy
NORZEOW Y
.=} o [=10=] = F
= 8 D@ F E E
el
<= A
a
ReseT @

redr140
Rys. 5 Panel przedni kontrolera PR402DR

3.2.2 Kontroler PR402DR-BRD

Na rys. 6 przedstawiono widok ptytki PCB kontrolera z zaznaczonymi diodami LED oraz przyciskiem
RESET (S1). Przycisk RESET umozliwia wznowienie pracy kontrolera na identycznych zasadach jak
wylaczenie i wigczenia zasilania. Dodatkowo, przycisk RESET moze by¢ wykorzystywany w czasie
procedury Resetu Pamieci oraz aktualizacji oprogramowania wbudowanego (firmware).

Tabela 6. Wskazniki LED kontrolera PR402DR-BRD

AC (D33) Obecnosc¢ napiecia sieci pradu przemiennego

SYS (D24) Rézne funkcje sygnalizacyjne

OPN (D19) Sygnalizacja odblokowania drzwi

STAT (D11) Sygnalizacja aktualnego stanu uzbrojenia (Tryb uzbrojony/rozbrojony)
LINK (D2) Sygnalizacja przeptywu danych na magistrali RS485
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Rys. 6 Wskazniki LED na ptytce kontrolera PR402DR-BRD

3.3 Zasilanie

3.3.1 Kontrolery PR402DR i PR402DR-BRD

Zasadniczo, kontrolery PR402DR i PR402DR-BRD zostaly zaprojektowane do zasilania z
transformatora sieciowego o napieciu wyjsciowym 18VAC i mocy 25VA niemniej mozliwe jest
rowniez ich zasilanie z napie¢ statych o standardowych poziomach 12VDC oraz 24VDC. Sposob
podtaczenia napiec¢ zasilajgcych do urzadzenia pokazano na rys. 7, rys 8 i rys 9.

W przypadku zasilania z napiecia zmiennego 18VAC oraz statego 24VDC kontrolery PR402DR i
PR402DR-BRD mogg wspodtpracowac z akumulatorem 12V, ktérego zadaniem jest dostarczenie
zasilania awaryjnego w przypadku braku zasilania gtéwnego. Kontroler zapewnia tadowanie
dotaczonego do niej akumulatora stabilizowanym pragdem o wartosci ok. 300mA do poziomu 13.8V.
Przejscie na zasilanie awaryjne nastepuje automatycznie w momencie zaniku zasilania gtdbwnego. W
przypadku gdy napiecie na akumulatorze spadnie ponizej progu ok. 10V zostaje on automatycznie
odtaczony od kontrolera i pozostaje w tym stanie do momentu powrotu zasilania gtdwnego. W
zaleznosci od fazy tadowania akumulatora napiecie wyjsciowe osiggalne na zaciskach AUX i TML
moze sie zmieniaC w granicach od 11V (gdy akumulator jest w poczatkowej fazie tadowania) do
napiecia 13.8V (na koncu tadowania) co nie jest objawem wadliwej pracy lecz wynika z przyjetej
koncepcji tadowania akumulatora.

W przypadku zasilania z napiecia 12V kontrolery PR402DR i PR402DR-BRD nie obstugujg
akumulatora i realizacja zasilania awaryjnego lezy po stronie zasilacza dostarczajagcego napiecie
12VDC.

Zalecenia ogodlne dla zasilania 18VAC

e Zaciski GND kontroleréw nalezy potaczy¢ przewodem o dowolnie matym przekroju.
e Kontrolery moga wspdtpracowac z wtasnymi akumulatorami rezerwowymi.
¢ Nie jest mozliwe uruchomienie kontrolera jedynie na zasilaniu z akumulatora rezerwowego.
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Rys. 7 Zasilanie kontroleréw PR402DR/PR402DR-BRD napieciem 18VAC
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Rys. 8 Zasilanie kontroleréw PR402DR/PR402DR-BRD napieciem 24VDC
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Rys. 9 Zasilanie kontroleréw PR402DR/PR402DR-BRD napieciem 12VDC

Zalecenia ogodlne dla zasilania 24VDC i 12VDC

Minusy zasilaczy muszg by¢ zwarte osobnym przewodem o dowolnie matym przekroju.
Nie jest wymagany przewdd wyrédwnujacy potencjaty pomiedzy zaciskami GND kontroleréw.

Potgczenie kontrolera z zasilaczem nalezy realizowa¢ osobnym przewodem. Przekrdj takiego
przewodu powinien by¢ tak dobrany aby przy maksymalnym obcigzeniu spadek napiecia

pomiedzy zasilaczem a kontrolerem nie przekraczat 0.5V.

Zaleca sie umieszczac kontroler mozliwe blisko zasilacza, najlepiej w tym samym pomieszczeniu.
Kontrolery zasilane napieciem 24VDC mogg wspotpracowaé z wiasnymi akumulatorami.
Natomiast w przypadku zasilania 12VDC zasilanie rezerwowe musi by¢ zrealizowane po stronie

zasilaczy.

0O ile moc zasilacza jest wystarczajgco duza to moze on zasila¢ wiele kontroleréw.

3.3.2 Kontrolery PR402DR-12VDC i PR402DR-BRD-12VDC

Kontrolery PR402DR-12VDC i PR402DR-BRD-12VDC wymagajg zasilania napieciem statym 12VDC.
Zasilanie nalezy doprowadzi¢ do zaciskéw kontroleréw zgodnie z rys. 10. Zalecenia ogdlne s3 takie
same jak dla kontroleréw PR402DR i PR402DR-BRD zasilanych napieciem 12VDC.

roger
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Rys. 10 Zasilanie kontroleréw PR402DR-12VDC/PR402DR-BRD-12VDC napieciem 12VDC

3.4 Podiaczenie elementu wykonawczego

W wiekszosci przypadkow elementy wykonawcze (zamki) sterujgce dostepem do pomieszczenia
majq charakter urzadzen indukcyjnych co oznacza, ze w trakcie wytgczenia przeptywu pradu przez
ten element powstaje na nim przepiecie elektryczne, ktdre moze skutecznie zaktdcié prace
kontrolera a w skrajnym przypadku doprowadzi¢ do jego zawieszenia. Dodatkowo, obecnosc¢
przepie¢ powoduje szybsze zuzywanie stykéw przekaznika. W celu ograniczenia negatywnych
efektow wywotywanych przez przepiecia konieczne jest zastosowanie diody poétprzewodnikowej
ogodlnego przeznaczenia np. 1N4007 (jedna dioda tego typu jest dostarczana wraz z kontrolerem),
ktorg nalezy dotagczy¢ mozliwie blisko elementu indukcyjnego (elektrozaczepu Ilub zwory
elektromagnetycznej).

Element wykonawczy mozna zasila¢ z wyjscia AUX kontrolera — patrz rys. 3 i 4 lub bezposrednio z
zasilacza zewnetrznego zgodnie z ponizszym rysunkiem.

Zasilacz B
+ |0 T
-
ok Lt
1 o
Kontroler
COM |
NC/NO |©
/_

redri21

Rys. 11 Podtaczenie elementu wykonawczego
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3.5 Komunikacja z kontrolerem

Do komunikacji z kontrolerem stosuje sie magistrale RS485 oraz interfejs komunikacyjny (np. UT-
2USB). Do jednej magistrali tworzacej podsystem mozliwe jest podigczenie maksymalnie 32
kontrolerdw o réznych adresach z przedziatu 00..99. Do komunikacji komputera zarzgdzajgcego z
oddalong (powyzej 1200m) podsiecig systemu kontroli dostepu mozna zastosowac interfejs UT-
4DR, UT4 v2.0 albo centrale CPR32-NET umozliwiajgc w ten sposdb komunikacje przez sie¢
internetowa (LAN lub WAN).

Magistrala RS485 sktada sie dwdch linii sygnatowych A i B. W systemie RACS 4 mozna stosowac
dowolne topologie magistrali komunikacyjnej (gwiazda, drzewo lub dowolng ich kombinacje z
wyjatkiem petli) do taczenia kontrolerédw w podsystem. Nie jest rowniez wymagane stosowanie
rezystorow dopasowujgcych (terminatoréw) na koncach linii transmisyjnych. W wiekszosci
przypadkéw komunikacja dziata bezproblemowo dla wszystkich rodzajow kabla (zwykty kabel
telefoniczny, skretka ekranowana lub nieekranowana) niemniej preferowana jest nieekranowana
skretka komputerowa. Zastosowanie kabli w ekranie nalezy ograniczy¢ do instalacji narazonych na
silne zaktdcenia elektromagnetyczne. Standard transmisji RS485 stosowany w systemie RACS 4
gwarantuje poprawng komunikacje na odlegtosci do 1200 metréow i charakteryzuje sie wysoka
odpornoscig na zaktocenia.

3.6 Komunikacja kontrolera z urzagdzeniami peryferyjnymi

Komunikacja pomiedzy kontrolerem a urzadzeniami peryferyjnymi jest realizowana za pomoca
magistrali RACS CLK/DTA, Wiegand lub Magstripe. Magistrala RACS CLK/DTA to adresowalny
standard komunikacji dwustronnej, opracowany przez firme Roger. Urzadzenia peryferyjne
podtgczane do niej muszg posiadac¢ odpowiedni adres z zakresu 0..15. Fabrycznie ustawione adresy
domyslne urzadzen peryferyjnych mozna zmienia¢ zgodnie z opisami podanymi w instrukcjach tych
urzadzen ale w wiekszosci przypadkdédw nie ma takiej potrzeby. Magistrala RACS CLK/DTA
wykorzystuje zwykte kable sygnatowe bez ekranu (np. skretka U/UTP kat. 5) i moze mie¢ dtugosc¢
do 150m. Praktyka wskazuje, ze urzadzenia komunikujgce sie za pomocg magistrali RACS CLK/DTA
mogg by¢ dotaczane do kontrolera za posrednictwem kabli znacznie dtuzszych niz 150m (nawet do
500m) aczkolwiek komunikacja w tych warunkach nie jest objeta gwarancjg producenta. Standardy
komunikacji Wiegand i Magstripe sg powszechnie stosowane przez réznych producentéw z branzy
zabezpieczen ale oferujg one mniej mozliwosci niz RACS CLK/DTA.

Uwaga: W przypadku instalacji kontrolerow w systemie, ktdry zgodnie z normg PN-EN 60839 ma
spetnia¢ wymogi dla stopnia ochrony (grade) 3, magistrala komunikacyjna urzadzen peryferyjnych
musi by¢ szczegdlnie zabezpieczona mechanicznie przed niepozadang ingerencjg. Przewody
magistrali nie mogg by¢ dostepne dla oséb postronnych i muszg by¢ instalowane w obszarze
bezpiecznym z punktu widzenia systemu KD. Kable muszg by¢ ukryte i/lub zabezpieczone w rurach
ostonowych i nie mogg one by¢ w oczywisty sposob odrdznialne od ich innych kabli stosowanych w
obiekcie.

3.6.1 Czytniki PRT, ekspandery XM i panel HRT82FK (RACS CLK/DTA)

Kontroler typu PR402DR moze wspdtpracowac z dwoma czytnikami serii PRT, ekspanderem WE/WY
XM-2, maksymalnie czterema ekspanderami XM-8 do kontroli dostepu w windach oraz panelem
klawiszy funkcyjnych HRT82FK — patrz rys. 12. Czytniki serii PRT muszg mie¢ adresy ID=0 oraz
ID=1, ekspander XM-2 musi mie¢ ustawiony adres ID=5, ekspandery XM-8 powinny mie¢ adresy z
zakresu 8..11 a panel HRT82FK powinien mie¢ adres ID=12. Wszystkie wspomniane powyzej
urzadzenia zewnetrzne dotgcza sie do kontrolera za posrednictwem linii CLK i DTA.
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Rys. 12 Podfaczenie czytnikéw PRT, ekspanderéw XM-2/XM-8 i panelu HRT82FK

3.6.2 Czytniki PRT i inne (Wiegand i Magstripe)

Sposob dofaczania czytnikéw pracujgcych w standardzie Wiegand/Magstripe zostat przedstawiony
na rys. 13. Czytniki z interfejsem Wiegand mogg by¢ podiaczone i uzytkowane wspoétbieznie z
czytnikami PRT dotgczonymi do linii CLK/DTA i skonfigurowanymi do formatu RACS adres IDO/ID1.
Istnieje wtedy mozliwos¢ logowania na dowolnym z czytnikdbw tzn. Wieganda lub PRT. W
odniesieniu do czytnikdw pracujgcych w standardzie Wiegand konieczne jest w trakcie konfiguracji
kontrolera wskazanie formatu danych transmitowanych przez taki czytnik. Taka konfiguracja
kontrolera jest mozliwa jedynie z poziomu programu PR Master. Niektore typy czytnikow Wiegand
dofaczane do kontrolera wymagajg zastosowania interfejsu dopasowujgcego typu GP-PR (Roger).
Interfejs ten petni role uktadu separujgco-dopasowujgcego pomiedzy czytnikiem a kontrolerem. W
celu ustalenia czy w konkretnej sytuacji zastosowanie tego typu interfejsu jest konieczne sugeruje
sie kontakt z dziatem technicznym Roger.
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GND|® Q|GND
DATAO/CLK|O| | | |©|DATAO/CLK
DATA1/DTAIS| | | | ©|DATA1/DTA
redr121

Rys. 13 Podtaczenie czytnikow Wiegand/Magstripe
3.7 Linie wejsciowe i wyjSciowe

Wszystkim wejsciom i wyjéciom mozna przypisaC okresSlone funkcje za pomocg programu PR
Master. Domysing funkcjg wyjscia przekaznikowego REL1 jest zwalnianie zamka drzwi.
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3.7.1 Wejscia

Wszystkie wejscia (IN1..IN8) kontrolerdw majg identyczng strukture elektryczng i mogg byc
skonfigurowane jako linie typu NO lub NC za pomocg programu PR Master. Wejscie typu NO jest
wyzwalane przez podanie minusa, wejscie typu NC musi by¢ normalnie zwarte z minusem a
wyzwolenie linii NC nastepuje przez odjecie minusa zasilania. Wewnetrznie, kazda linia wejsciowa
jest potgczona z plusem zasilania (+12V) za posrednictwem rezystora 15kQ.

3.7.2 Wyjscia przekaznikowe

Kontrolery posiadajg dwa wyjscia przekaznikowe (REL1, REL2) z ktorych kazde udostepnia po
jednym przetgczalnym styku. Maksymalna obcigzalno$¢ przekaznika REL1 wynosi 30V/1.5A,
natomiast REL2 to 230VAC/5A lub tez 30VDC/5A. W stanie normalnym (przekaznik wytgczony)
zwarte sg styki NC-COM, w stanie wyzwolenia (przekaznik zatgczony) zwarte sg styki NO-COM. W
przypadku braku zasilania REL1 i REL2 pozostajg w stanie wytgczenia.

3.7.3 Wyjscia tranzystorowe

Kontrolery posiadajg dwa wyjscia tranzystorowe (101, 02). Linie te sg liniami typu otwarty kolektor,
ktére w stanie normalnym (tzn. wytaczenia) reprezentujg stan wysokiej impedancji natomiast w
stanie wyzwolenia (tzn. zatgczenia) podajg minus zasilania. Linie wyjsciowe moga przetgczac prad o
wartoéci do 1A przy napieciu do 15VDC. W przypadku przecigzenia pragdowego linie ulegajg
automatycznie wylgczeniu, po czym kontroler sie restartuje.

3.8 Uwagi/wskazéwki instalacyjne

o Instalator powinien tak zainstalowa¢ urzadzenie, aby w razie potrzeby mie¢ dostep zaréwno do
zaciskdw Srubowych, stykow adresowych, przycisku RST oraz stykdow programujgcych FDM —
patrz rys. 1i 2.

e Przed zainstalowaniem kontrolera zaleca sie nadanie mu docelowego adresu (numeru ID) —
patrz 4.1 Ustawienie adresu kontrolera.

e Wraz z kontrolerem dostarczana jest karta zblizeniowa petnigcag funkcje Karty MASTER niemniej
dowolna inna karta zblizeniowa standardu EM 125 KHz moze by¢ zaprogramowana jako karta
MASTER.

e Wszystkie potgczenia elektryczne powinny by¢ wykonywane bez obecnosci napiecia zasilajgcego

e Wszystkie urzadzenia podigczone do tej samej magistrali komunikacyjnej (RS485 i RACS
CLK/DTA) powinny mie¢ wspolny potencjat odniesienia GND. Aby to zagwarantowac nalezy
podtgczac kontrolery zgodnie z pkt. 3.3 Zasilanie.

e RoOwnolegle do elementdw wykonawczych o charakterze indukcyjnym (zwora magnetyczna,
elektrozaczep, przekaznik, stycznik) nalezy zawsze dotgcza¢ diode pétprzewodnikowa ogdinego
przeznaczenia (np. 1N4007) i dioda ta powinna by¢ zainstalowana mozliwie blisko elementu
odktécanego.

e Wymagane jest by czytniki byly instalowane w odlegtosci nie mniejszej niz 0.5m od siebie. W
przypadku instalacji dwdch czytnikdbw po dwdch stronach tej samej Sciany zaleca sie
rozmieszczenie ich w ten sposob aby nie tworzyty one jednej osi geometrycznej a jesli jest to
niemozliwe, nalezy zainstalowac¢ pod kazdym z nich ptytke metalowg oraz dodatkowo pomiedzy
czytnikiem a tg ptytkg umiesci¢ niemetaliczng przektadke o grubosci min. 10mm.

e Z powodu relatywnie stabego pola elektrycznego czytniki nie powinny zaktécac dziatania innych
urzadzen jednakze mogg one byC¢ zaktdcane przez urzadzenia generujgce silne pole
elektromagnetyczne.

e W przypadku gdy zasieg odczytu kart jest wyraznie mniejszy od wykazywanego w specyfikacji
technicznej to mozna rozwazy¢ zmiane miejsca instalacji czytnika.

e Czytniki mozna instalowa¢ na podtozu metalowym lecz nalezy sie wtedy spodziewac redukcji
zasiegu odczytu. Efekt redukcji zasiegu mozna istotnie zmniejszy¢ montujgc czytniki na
niemetalicznej podktadce o grubosci min. 10mm (np. ptyta PVC).

4. USTAWIENIA
4.1 Ustawienie adresu kontrolera

Gdy kontroler ma pracowa¢ autonomicznie (samodzielnie) to ustawianie adresu ID mozna pomingc
(fabrycznie nowy kontroler posiada adres ID=00). Gdy jednak kontroler ma by¢ podiaczony do
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magistrali komunikacyjnej RS485 wraz z innymi kontrolerami dostepu to wtedy przed podtaczeniem
nalezy nada¢ mu niepowtarzalny adres (numer ID) z przedziatu 00..99. Obecnos¢ dwoch lub wiecej
urzadzen o tym samym adresie wywotuje konflikt na magistrali komunikacyjnej i uniemozliwia
poprawng komunikacje z tymi urzadzeniami.

Adres kontrolera mozna ustawiac za pomocg ponizszych metod:

e Za pomocg zworek adresowych

e W trakcie wgrywania oprogramowania wbudowanego (firmware) do kontrolera za pomocg
programu RogerISP (tzw. FixedID)

e Manualnie w trakcie procedury Resetu Pamieci

e Z poziomu programu PR Master

Dwie pierwsze metody adresowania polegajg na nadaniu adresu sprzetowego natomiast dwie
pozostate polegajg na nadaniu adresu programowego. Podstawowa réznica pomiedzy nimi polega
na tym, ze adres programowy w odrdznieniu od sprzetowego moze by¢ zmieniany dowolng metoda.
Najwyzszy priorytet ma adres sprzetowy ustawiony na zworkach , potem adres FixedID, a nastepnie
adresy programowe.

Uwaga: Nowy kontroler mozna dotaczy¢ do istniejgcego systemu bez koniecznosci zmiany jego
adresu jednakze tylko pod tym warunkiem, ze Zaden z istniejgcych w systemie kontroleréw nie ma
adresu pokrywajgcego sie z adresem nowo dofgczanego urzadzenia. Po podtgczeniu kontrolera do
magistrali RS485 nalezy go wyszukac z poziomu programu zarzadzajgcego PR Master, dodac go do
bazy danych systemu KD i nada¢ docelowy adres.

4.1.1 Ustawianie adresu kontrolera za pomoca zworek adresowych

Istnieje mozliwos¢ ustawienia adresu kontrolera typu PR402DR za pomocg zworek zgodnie z rys.
14. W celu wprowadzenia ustawien konieczny jest restart urzadzenia poprzez chwilowe wytgczenie
zasilania lub za pomoca przycisku RESET. Adres kontrolera ustawiony za pomocg zworek moze sie
zawiera¢ w przedziale 00..127, przy czym jesli zawiera sie on w przedziale 00..99 to kontroler
blokuje adresowanie innymi metodami i pracuje z adresem wynikajgcym z ustawien zworek. Z kolei
wybranie adresu powyzej 99 powoduje, ze kontroler bedzie mogt by¢ adresowany innymi metodami
czyli za pomocg tzw. FixedID czy tez adresu programowego.

T~

HH HBHES
Adres ID=3 Adres ID=32 ﬂ ﬂ\

HHHE B HHHH H

WM
Adres ID=9 Adres ID=11 Legenda:
@ zworka zwiera kontakty
(== Brak zworki

Przyktadowe ustawienia adresu kontrolera FDM Tryb aktualizacji oprogramowania
za pomocg zworek programujacych 1..32 Zworki adresowe

redr121

Rys. 14 Ustawienie adresu kontrolera za pomocg zworek

4.1.2 Ustawianie adresu kontrolera podczas wgrywania oprogramowania
wbudowanego

Staty adres ID (tzw. FixedID) mozna ustawi¢ w trakcie procesu aktualizacji oprogramowania
wbudowanego (firmware), ktére wykonuje sie za pomocg programu RogerISP. W trakcie
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aktualizacji firmware program pyta o to czy ma nada¢ programowanemu urzadzeniu konkretny
adres z przedzialu 00..99 lub oferuje mozliwos¢ wylgczenia opcji FixedID (ustawienie
FixedID=None). Gdy kontroler ma zaprogramowany adres staly (FixedID) wtedy ignoruje
ustawienia adresu programowego. Aby zmieni¢ lub wytgczy¢ adres FixedID nalezy ponownie
przeprowadzi¢ aktualizacje oprogramowania wbudowanego kontrolera albo ustawi¢ adres na
zworkach w przedziale 00..99.

Uwaga: Skorzystanie z opcji adresu statego FixedID gwarantuje, ze adresu kontrolera nie bedzie
mozna zmieni¢ programowo. Adres staty jest zachowywany nawet w przypadku rozprogramowania
pamieci urzadzenia (uszkodzenia konfiguracji) jak i po Resecie Pamieci, dzieki czemu kontroler
tatwo mozna ponownie skonfigurowa¢ z poziomu programu PR Master poniewaz nadal bedzie
pracowat na tym samym adresie.

4.1.3 Manualne ustawienie adresu kontrolera podczas procedury Resetu Pamieci

Adres programowy kontrolera mozna ustawi¢ w trakcie procedury Reset Pamieci szczegétowo
opisanej w pkt. 4.2 Reset Pamieci kontrolera.

Uwaga: Adres programowy jest uzywany przez kontroler tylko wtedy, gdy nie zostat wczesniej
ustawiony adres staty podczas wgrywania oprogramowania wbudowanego (FixedID=None) i
jednoczesnie adres ustawiony na zworkach kontrolera jest w przedziale 100..127.

4.1.4 Ustawianie adresu kontrolera za pomocg programu PR Master

Adres programowy mozna ustawiaC z poziomu programu PR Master. W tym celu nalezy dany
kontroler podiaczy¢ za posrednictwem interfejsu komunikacyjnego (np. UT-2USB, UT-4DR) lub
centrali CPR32-NET do komputera a nastepnie wyszukac go z poziomu programu PR Master i nadac
mu docelowy adres.

Uwaga: Adres programowy jest uzywany przez kontroler tylko wtedy, gdy nie zostat wczesniej
ustawiony adres staty podczas wgrywania oprogramowania wbudowanego (FixedID=None) i
jednoczesnie adres ustawiony na zworkach kontrolera jest w przedziale 100..127.

4.2 Reset Pamieci kontrolera

Reset Pamieci zeruje aktualne ustawienia kontrolera i przywraca ustawienia fabryczne. Peten reset
umozliwia dodatkowo zaprogramowanie nowej karty i/lub PIN-u MASTER oraz nowego adresu
kontrolera. Po wykonaniu Resetu Pamieci kontroler automatycznie przechodzi do normalnego trybu

pracy.

Uwaga: Jezeli kontroler pracuje z adresem sprzetowym (patrz 4.1 Ustawienie adresu kontrolera) tj.
ustawionym podczas wgrywania oprogramowania wbudowanego (FixedID) albo adres ustawiony na
zworkach kontrolera jest w przedziale 00..99 to adres ustawiany w trakcie Resetu Pamieci jest
pomijany.

4.2.1 Uproszczona procedura Resetu Pamigci (firmware 1.18.6 lub nowszy)
Metoda ta umozliwia zresetowanie kontrolera do ustawien domysinych z adresem ID=00.

e Usun wszystkie zewnetrzne podtaczenia z linii CLK i IN1

e Wykonaj mostek pomiedzy liniami CLK i IN1

e Dokonaj restartu urzadzenia (przycisk RESET lub wylagczenie i wigczenie zasilania) — wskaznik
LED OPEN & (zielony) zacznie pulsowac

e Usun mostek pomiedzy liniami CLK i IN1

e Kontroler po kilku sekundach samoczynnie sie zrestartuje i powrdci do normalnej pracy

4.2.2 Uproszczona procedura Resetu Pamieci (firmware starszy niz 1.18.6)

Metoda ta umozliwia zresetowanie kontrolera do ustawien domysinych z adresem ID=00 oraz
zaprogramowanie karty MASTER. Ta procedura wymaga podigczenia zewnetrznego czytnika serii
PRT.
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e Usun wszystkie zewnetrzne podtaczenia z linii CLK i DTA
Wykonaj mostek pomiedzy liniami CLK i DTA
Dokonaj restartu urzadzenia (przycisk RESET lub wytgczenie i wigczenie zasilania) — wskaznik
LED OPEN 9 (zielony) zacznie pulsowaé

e Usun mostek pomiedzy liniami CLK i DTA

e Nie wytgczajac zasilania podtacz do linii CLK i DTA zewnetrzny czytnik serii PRT po czym dalsze
kroki wykonuj z poziomu tego czytnika
Odczytaj na dofaczonym czytniku dowolng karte, bedzie to nowa karta MASTER
Kontroler po kilku sekundach samoczynnie sie zrestartuje i powrdci do normalnej pracy

4.2.3 Procedura pelnego Resetu Pamieci

Metoda ta umozliwia zresetowanie kontrolera do ustawien domyslnych, zaprogramowanie karty i
PIN-u MASTER oraz ustawienie nowego adresu ID. Ta procedura wymaga podiaczenia
zewnetrznego czytnika serii PRT z klawiaturg (np. PRT12LT).

e Usun wszystkie zewnetrzne podtgczenia z linii CLK i DTA

e Wykonaj mostek pomiedzy liniami CLK i DTA

e Dokonaj restartu urzadzenia (przycisk RESET lub wytaczenie i wigczenie zasilania) — wskaznik
LED OPEN 9 (zielony) zacznie pulsowaé

e Usun mostek pomiedzy liniami CLK i DTA

¢ Nie wylgczajac zasilania podtacz do lini CLK i DTA zewnetrzny czytnik serii PRT (np. PRT12LT)
po czym dalsze kroki wykonuj z poziomu tego czytnika.

e Wprowadz nowy kod MASTER PIN (3-6 cyfr) i zakoncz go klawiszem [#] lub pomin ten krok
naciskajac tylko klawisz [#]

e Odczytaj dowolng karte, bedzie to nowa karta MASTER lub pomin ten krok naciskajac klawisz
[#]

e Wprowadz dwie cyfry (00 do 99), cyfry te programujg nowy adres ID kontrolera lub nacisnij
tylko [#] a kontroler przyjmie adres ID=00

e Kontroler po kilku sekundach samoczynnie sie zrestartuje i powrdci do normalnej pracy

Po zakonczeniu procedury Resetu Pamieci kontroler wznawia prace z ustawieniami domysinymi
konfiguracji oraz ustawionym adresem. Mozna wtedy wstepnie przetestowac jego dziatanie przy
pomocy Karty/PIN-u MASTER (o ile zostatly zaprogramowane) przy czym jednokrotne uzycie
identyfikatora MASTER wyzwala wyjécie przekaznikowe REL1 na czas 4 sek. (LED OPEN D),
natomiast dwukrotne jego uzycie przetagcza wyjscie I01 do stanu przeciwnego oraz zmienia
aktualny tryb uzbrojenia kontrolera (LED STATUS & zmienia kolor $wiecenia).

4.3 Programowanie kontrolera

Ustawienia kontrolera mogg by¢ wprowadzane za pomoca:

e Programu PR Master zainstalowanego na komputerze PC po podigczeniu do kontrolera poprzez
interfejs komunikacyjny (np. UT-2USB, UT-4DR) albo poprzez centrale CPR32-NET

e Polecen wprowadzanych z poziomu klawiatury podtgczonego czytnika serii PRT (jedynie
ograniczony zakres ustawien)

Wiecej informacji na temat ustawien kontrolera typu PR402DR mozna znalez¢ w dokumencie Opis
funkcjonalny kontrolerow serii PRxx2 oraz w instrukcji do programu PR Master dostepnych na

stronie www.roger.pl.
4.4 Aktualizacja oprogramowania wbudowanego (firmware)

Najnowsze wersje oprogramowania wbudowanego jak tez programu RogerISP sg dostepne na
stronie www.roger.pl. Do aktualizacji konieczne jest podigczenie urzadzenia za pomocg magistrali
RS485 do interfejsu komunikacyjnego (UT-2USB lub RUD-1) a nastepnie podtaczenie interfejsu do
komputera z zainstalowanym oprogramowaniem RogerISP. Nie jest konieczne odfaczanie kontrolera
od systemu kontroli dostepu, wystarczy jedynie zatozy¢ zworke FDM wprowadzajac urzadzenie w
wymagany tryb. Do zatadowania firmware mozna wiec wykorzystac istniejgcg magistrale RS485
systemu kontroli dostepu.
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Procedura aktualizacji oprogramowania wbudowanego (firmware)

e Umiesci¢ zworke na stykach FDM (patrz rys. 14)

Zresetowac urzadzenie (przycisk RESET lub wytgczenie i wigczenie zasilania)

Uruchomic program RogerISP i wybra¢ port komunikacyjny (jezeli uzywany jest interfejs RUD-1

to wybrac opcje Programowanie przez RS-485

e W programie RogerISP nacisng¢ przycisk Kasuj

e Ponownie zresetowac urzadzenie (przycisk RESET lub wylgczenie i wigczenie zasilania)

e W oknie Firmware wskazac plik z oprogramowaniem wbudowanym (do $ciggniecia ze strony
www.roger.pl) i nastepnie wybrac przycisk Programuyj

e Po wgraniu pliku do urzadzenia zdjg¢ zworke ze stykdw FDM i zresetowac urzadzenie

Uwaga: Jezeli po wykonaniu procedury aktualizacji oprogramowania wbudowanego kontroler nie
reaguje i $wieci sie wskaznik LED SYSTEM 2 (pomaranczowy) to konieczne jest przeprowadzenie
procedury resetu pamieci — patrz 4.2 Reset Pamieci kontrolera lub ponowne wgranie firmware.

Uwaga: Po aktualizacji oprogramowania, w przypadku systemu sieciowego wymagany jest restart
kontrolera w programie PR Master poprzez klikniecie danego kontrolera prawym przyciskiem myszy
i wybranie opcji Restartuj, sprawdz typ oraz wersje.

5. OZNACZENIA HANDLOWE

Tabela 7. Oznaczenia handlowe

PR402DR Kontroler dostepu w obudowie do montazu na szynie DIN 35mm.

PR402DR- Modut elektroniczny kontrolera PR402DR.

BRD

PR402DR- Kontroler dostepu w obudowie do montazu na szynie DIN 35mm, zasilanie 12VDC.

12vDC

PR402DR- Modut elektroniczny kontrolera PR402DR-12VDC.

BRD-12VDC

PR402DR- Zestaw kontroli dostepu: kontroler PR402DR, transformator sieciowy PS-10ACDR,

SET obudowa metalowa ME-4.

ME-2-S Obudowa metalowa z transformatorem sieciowym 80VA przystosowana do 4 x
kontroleréw PR402DR-BRD.

ME-5-S Obudowa metalowa z zasilaczem buforowym 13.8VDC/11A przystosowana do 9 x
kontroleréw PR402DR-12VDC.

CPR32- Modut elektroniczny centrali kontroli dostepu.

NET-BRD

UT-4DR Interfejs komunikacyjny Ethernet-RS485.

UT-2USB Interfejs komunikacyjny USB-RS485.

RUD-1 Przeno$ny interfejs komunikacyjny USB-RS485 z wyjsciem zasilajgcym 12VDC/0.12A.

XM-2DR Ekspander we/wy.

XM-8DR Ekspander we/wy (kontrola dostepu w windach).
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6. HISTORIA PRODUKTU

Tabela 8. Historia produktu

Wersja produktu

Data wprowadzenia | Opis

PR402DR v.1.0 05/2011 Pierwsza komercyjna wersja produktu

PR402DR v.1.1 02/2012 Modyfikacje przetwornicy

PR402DR v.1.2 | 08/2012 Dodanie zacisku TML

PR402DR v.1.3 07/2013 Modyfikacje zaciskow zasilania kontrolera

PR402DR v.1.4 02/2016 Drobne modyfikacje zabezpieczenia linii RS485, separacji

galwanicznej REL2 i montazu baterii w podstawce

Symbol ten umieszczony na produkcie lub opakowaniu oznacza,
ze tego produktu nie nalezy wyrzuca¢ razem z innymi odpadami
gdyz moze to spowodowac negatywne skutki dla srodowiska i
zdrowia ludzi. Uzytkownik jest odpowiedzialny za dostarczenie
zuzytego sprzetu do wyznaczonego punktu gromadzenia zuzytych
urzadzen elektrycznych i elektronicznych. Szczegotowe informacje
na temat recyklingu mozna uzyskac u odpowiednich wtadz
lokalnych, w przedsiebiorstwie zajmujacym sie usuwaniem
odpaddéw lub w miejscu zakupu produktu. Gromadzenie osobno i
recykling tego typu odpaddw przyczynia sie do ochrony zasobéw
naturalnych i jest bezpieczny dla zdrowia i Srodowiska
naturalnego. Masa sprzetu podana jest w instrukgcji.

Kontakt:
Roger sp. z 0.0. sp.k.

82-400 Sztum
Gosciszewo 59

Tel.: +48 55 272 0132

Faks: +48 55 272 0133

Pomoc tech.: +48 55 267 0126
Pomoc tech. (GSM): +48 664 294 087
E-mail: pomoc.techniczna@roger.pl

Web: www.roger.pl

21/21

roger



mailto:biuro@roger.pl
http://www.roger.pl/

