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Ekspander Wejs¢/Wyjsé
XM-2 v1.2

Budowa i Przeznaczenie

Ekspander wejs¢ i wyj$¢ typu XM-2 udostepnia dwie linie wejsciowe oraz dwa linie wyjsciowe typu
przekaznikowego. Modut XM-2 dostarczany jest bez obudowy i wymaga zasilania znamionowym
napieciem statym 12V. XM-2 jest urzgdzeniem adresowalnym, sterowanie nim odbywa sie za pomoca,
linii CLOCK i DATA zgodnych z standardem RACS (Roger). Ekspander XM-2 moze by¢ dotaczony do
kontroleréw serii PR302/PR302LCD/PR402 lub do terminali dostepu serii PRTx2. W przypadku gdy
modut wspdipracuje z kontrolerem jego podstawowa funkcjg jest sterowanie elektro-zaczepem Ilub
zworg magnetyczna, dzieki zastosowaniu modutu XM-2 element wykonawczy (przekaznik) sterujacy
zamkiem elektrycznym moze by¢ umieszczony w miejscu odlegtym od kontrolera i chronionym przed
dostepem osob postronnych. Dotgczenie modutu XM-2 do terminala serii PRT stwarza mozliwos¢
wykorzystania tego urzadzenia jako prostego, autonomicznego kontrolera drzwi mogacego pracowac
w trybie kontroli jedno lub dwu-stronne;j.
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Instalacja

Modut dostarczany jest w komplecie z czterema kotkami winylowymi, ktére nalezy uzy¢ do jego
osadzenia w miejscu docelowego montazu, modut najczesciej montuje sie w obudowie zasilacza
stuzgcego do sterowania elektro-zaczepem lub zworg magnetyczna. Wszystkie potaczenia elektryczne
oraz ustawienia zworek konfigurujgcych modut nalezy wykona¢ bez obecnosci napigcia zasilajacego.
Modut mozna zasila¢ z dowolnego wyjscia zasilajacego 12V DC znajdujacego sie w systemie kontroli
dostepu, nalezy jednak pamieta¢ aby minus zasilania modutu byt galwanicznie potaczony z minusem
zasilania kontrolera lub czytnika z ktéorym modut wspdtpracuje. Ze wzgledu na stosunkowy duzy
maksymalny pobdr pradu modutu w chwili gdy aktywowane sg obydwa wyjscia przekaznikowe (ok.
100mA) nalezy upewnic sie czy w chwilach zwiekszonego poboru pradu napiecie zasilajace modut nie
ulegnie redukcji wiecej niz o 1V. Zasadniczo nalezy zatozy¢ ze wystepowanie wiekszego spadku
napiecia jest objawem wadliwego systemu zasilania i nalezy dazy¢ do jego poprawy. Do podiaczenia
linii komunikacyjnych CLK/DTA mozna uzy¢ dowolnego typu przewoddéw sygnatowych z lub bez
ekranu. Zasilanie elementy wykonawczego (elektro-zaczep, zwora magnetyczna) powinno byc¢
zrealizowane osobng parg przewodéw o odpowiednio dobranych przekrojach. Modut powinien by¢
umieszczony w miejscu oddalonym od zrddet ciepta i wilgoci.

Uwaga: Zaleca sie instalowanie modutu mozliwie blisko zrédta z ktorego jest on zasilany i mozliwie
daleko od zamka elektrycznego ktérym on steruje.

Dane Techniczne

Uwaga: Autonomiczny tryb pracy terminali seri PRT jest dostepny w urzadzeniach z
oprogramowaniem firmowym w wersji v.70 i wyzszych. Tryb autonomiczny umozliwia skonfigurowanie
czytnika serii PRT do samodzielnej kontroli przejscia.

Charakterystyka
L] Zasilanie 10 - 16V DC

L] Komunikacja via interfejs CLOCK & DATA (standard RACS)
L] Maksymalna odlegto$¢ od urzadzenia nadrzednego 150m

L] Dwie linie wejsciowe IN1 i IN2 typu NO/NC

L] Dwie linie wyj$ciowe, przekazniki REL1 i REL2

L] Sygnalizacja LED zataczenia linii wyjsciowych

L] Zakres temperatur pracy -25°C...+60°C

L] Znak CE

Sygnalizacja Optyczna

Na plytce modutu umieszczone sa trzy wskazniki optyczne LED: POWER, REL1 i REL2. Wskaznik
LED POWER sygnalizuje obecnos¢ napiecia zasilania oraz poprawnos¢ potaczenia z urzgdzeniem
nadrzednym, gdy modut utraci komunikacje z urzadzeniem nadrzednym zatgcza pulsowanie tego
wskaznika. Wskazniki REL1 i REL2 sygnalizujg stan zataczenia odpowiedniego wyjscia
przekaznikowego.

10-16V DC

~100mA (przy zataczonych obydwu wyjéciach przekaznikowych
i przy napieciu zasilajacym 12V)

Napiecie zasilania

Pobér pradu

Linie wejsciowe IN1/IN2 IN1 i IN2 typu NO/NC, z rezystorem podciagajagcym do plusa

zasilania 5,6 kQ
Linie wyjsciowe Wyjscia typu przekaznikowego z jednym izolowanym stykiem
REL1/REL2 NO/NC (Form C), obcigzalnos¢ 1.5A/24V DC/AC
Maks. odlegios¢ 150m liczac po kablu od urzadzenia nadrzednego
Zakres temp. otoczenia -25°C .... +60°C
Wilgotnos$é wzg. 10-95% (bez kondensaciji)
Wymiary 81 X59 mm
Waga ~50g

Oznaczenia
XM-2
XM-2 Brd

Modut ekspandera wejs¢/wyjs¢ w obudowie ABS.

Modut ekspandera wejsc/wyjs¢ z kompletem kotkéw montazowych.




Typowy Schemat Podtgczenia Modutu XM-2 v1.2
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