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Wstep

Niniejszy dokument zawiera minimum informacji ktére umozliwiajg poprawne zainstalowanie
urzadzenia oraz jego wstepne przetestowanie.

Peiny opis funkcjonalny kontrolera jest zamieszczony w instrukcji ‘Kontrolery serii PRxx2
Opis funkcjonalny oraz programowanie’ dostepnej na stronie www.roger.pl.

Instalacja kontrolera

Modut PR402 nalezy zainstalowa¢ w dedykowanej do tego celu obudowie typu ME-1 z
transformatorem 30VA, mozliwe jest rowniez zastosowanie specjalnego zestawu montazowego
ZMPR-1 ktéry umozliwia instalacje 4 modutéw PR402 w jednej metalowej obudowie typu ME-2 z
transformatorem 80VA.

Uwaga: Nie jest mozliwe uruchomienie modutu bez obecnosci napiecia przemiennego AC.

Wszystkie potaczenia elektryczne nalezy wykonaé przy odtaczonym napieciu zasilania. Fabrycznie
nowy kontroler posiada adres ID=00 oraz ma zaprogramowany kod MASTER PIN (1234) a takze
karte zblizeniowg MASTER ktéra jest dostarczana wraz z kontrolerem. Karte/PIN MASTER mozna
uzy¢ do wstepnego przetestowania potgczen elektrycznych przy czym o ile kontroler posiada
ustawienia fabryczne to jednokrotne uzycie karty/kodu MASTER wyzwala wyjscie przekaznikowe
REL1 na czas 4 sekund natomiast uzycie dwukrotne tego identyfikatora przetacza wyjscie 101 do
stanu przeciwnego i jednoczesnie przezbraja kontroler.

Uwaga: Dostarczona z kontrolerem karta MASTER jest kartg standardu EM 125 KHz i bedzie
poprawnie rozpoznawana przez kontroler jedynie wtedy gdy odczyt jej bedzie dokonywany na
czytniku serii PRT skonfigurowanym do trybu RACS.

Wszystkie urzadzenia podtaczone do magistrali komunikacyjnej systemu KD powinny miec¢ wspdlny
minus zasilania (GND), aby to zagwarantowac nalezy potaczy¢ ze sobg minusy wszystkich zrodet
zasilania uzywanych w systemie lub kazdy z minuséw zasilania indywidualnie uziemic. To drugie
rozwigzanie nie jest jednak zalecane gdyz w przypadku gdy potencjaty uziemienia w réznych
punktach obiektu nie sg jednakowe spowoduje to przeptyw pradéw wyréwnawczych przez linie
zasilania systemu KD a to z kolei moze doprowadzi¢ do zaktécen w dziataniu systemu a nawet jego
uszkodzenia.

Uwaga: Pod zadnym pozorem nie wolno zwierac ze sobg dodatnich biegunéw zasilaczy. Uwaga to
dotyczy réowniez wyjs¢ zasilania dostepnych w kontrolerach (modutach) z wtasnym zasilaniem (np.
PR402).

Ustawianie adresu

Przed podtaczeniem kontrolera do magistrali komunikacyjnej systemu RACS nalezy mu nadac
niepowtarzalny adres (numer ID). Ustawieni nowego adresu mozna wykonac¢ w trakcie procedury
Resetu Pamieci albo z poziomu komputera. Aby zmieni¢ adres z poziomu komputera nalezy dany
kontroler podtaczy¢ za posrednictwem interfejsu komunikacyjnego do wolnego portu szeregowego i
wyszukac go z poziomu programu PR Master a nastepnie ustawi¢ wiasciwy adres. System RACS 4
obstuguje adresy z zakresu 00-99. Obecnos¢ dwdch lub wiecej urzadzen o tym samym adresie
wywotuje konflikt nha magistrali i uniemozliwia poprawng komunikacje z urzadzeniami.

Zasilanie

Kontroler moze by¢ zasilany z napiecia przemiennego 18-22V i wymaga mocy 30VA. Warunki te
spetnia transformator dostarczany w obudowie ME-1 co nie oznacza ze nie mozna zastosowac innych
zrédet napiecia spetniajacych znamionowe parametry zasilania. W przypadku zastosowania
transformatora o mniejszej mocy modut PR402 nie bedzie w stanie zagwarantowac¢ nominalnych
poziomdéw pradu na wyjsciach AUX i TML jak réwniez moze doj$¢ do zaktdcen pracy kontrolera w
chwilach zwiekszonego zapotrzebowania na energie.
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Opcjonalnie, modut moze by¢ zasilony z sieci pradu statego 12V, wtedy zasilanie nalezy dotaczy¢ do
zaciskow akumulatora (+ACC-) oraz zewrze¢ kontakty B.Supp. Zasilanie zewnetrzne 12VDC powinno
posiada¢ podtrzymanie awaryjne tak aby zagwarantowac funkcjonowanie kontroli dostepu przez
minimalny oczekiwany czas. W przypadku zasilania z sieci 12VDC nie wolno do kontrolera podtaczac
zasilania z napiecia przemiennego ani akumulatora. Do zasilania kontroleréw z sieci 12VDC nalezy
uzy¢ przewodow o odpowiednio duzym przekroju gdyz kazdy modut moze pobiera¢ prad do 2A przy
czym modut kontrolera wymaga jedynie 100 mA.

Uwaga! Kontroler PR402 Kontroler PR402
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Akumulator rezerwowy

Kontroler PR402 jest przystosowany do wspdtpracy z akumulatorem zelowym przy czym akumulator
nie jest bezwzglednym warunkiem poprawnego funkcjonowania modutu. Akumulator w kontrolerze
petni dwie funkcje:

e Podtrzymuje prace modutu (i urzadzen do niego podtgczonych) w czasie zaniku zasilania
sieciowego

e Dostarcza dodatkowego pradu w chwilach gdy zapotrzebowanie na prad przewyzsza
mozliwosci wbudowanego zasilacza kontrolera

Zasadniczo modut kontrolera zostat zaprojektowany do pracy z akumulatorem 12V/7Ah niemniej
mozna stosowac akumulatory o innych pojemnosciach aczkolwiek trzeba mie¢ wtedy na uwadze ze
proces tadowania moze ulec wydtuzeniu lub skréceniu w zaleznosci od pojemnosci uzytego
akumulatora.

W czasie tadowania akumulatora napiecie na wyjsciach zasilania DC kontrolera (zaciski AUX i TML)
moze wahac sie w granicach 11.5-13.8V co nie oznacza jednak wadliwej pracy kontrolera. Kontroler
cyklicznie bada stan natadowania akumulatora; gdy napiecie pod obcigzeniem spadnie ponizej
poziomu 12V odnotowywany jest zdarzenie Niski Stan Akumulatora, gdy jednak spadnie ponizej
11.5V kontroler rejestruje Awarie Akumulatora. W przypadku gdy kontroler pracuje bez zasilania AC
a napiecie na akumulatorze spadnie ponizej progu ~10V to modut PR402 samoczynnie odtacza
akumulator. Dziatanie to zabezpiecza akumulator przed wystgpieniem stanu gltebokiego
roztadowania a system kontroli dostepu przed pracq w warunkach zasilania ponizej dopuszczalnego
poziomu napiecia. Ponowne dotgczenie akumulatora nastepuje automatycznie z chwilg powrotu
zasilania przemiennego. Kontroler dotadowuje akumulator metodg staty prad - state napiecie.
Poziom napiecia wyjsciowego jest fabrycznie ustawiony na 13.8V. W trakcie tadowania napiecie na
akumulatorze moze sie wahac¢ w zakresie od 11.0 do 13.8V. Poziom 13.5V i wiecej oznacza, ze
akumulator jest niemal w petni natadowany, natomiast poziom ponizej ok. 12V oznacza wstepng
faze tadowania akumulatora. Maksymalny prad ktéry moze by¢ pobierany z akumulatora jest
ograniczony bezpiecznikiem elektronicznym do wartosci 2.5A.
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Uwaga: Nie jest mozliwe uruchomienie kontrolera jedynie na zasilania z akumulatora rezerwowego.
Aby rozpoczg¢ prace modut wymaga podtaczenia napiecia z sieci AC.

Regulacja pradu tadujagcego akumulator

O ile zachodzi taka potrzeba prad tadujacy akumulator mozna zmienia¢ w granicach od 100 do
500mA. Aby zmieni¢ wartos¢ pradu tadowania podtacz do kontrolera czeSciowo roztadowany
akumulator a nastepnie reguluj potencjometrem POT1 tak aby uzyska¢ oczekiwang warto$¢ pradu
tadujacego. Pomiar pradu przeprowadz amperomierzem wigczonym szeregowo z akumulatorem.

Podtaczenie elementu wykonawczego

W wiekszosci przypadkéw elementy wykonawcze sterujgce dostepem do pomieszczenia majq
charakter urzadzen indukcyjnych, oznacza to ze w trakcie zatrzymania przeptywu pradu przez ten
element generowane jest przepiecie elektryczne ktére moze skutecznie zaktéci¢ prace kontrolera a w
skrajnym przypadku doprowadzi¢ do jego zawieszenia. Z tego to powodu konieczne jest
zastosowanie diody pétprzewodnikowej ogdlnego przeznaczenia np. 1N4007 (jedna dioda tego typu
jest dostarczana wraz z kontrolerem) ktdrg nalezy dotgczy¢ mozliwie blisko odktdcanego elementu
(zwora, elektrozaczep). Element wykonawczy mozna by¢ zasilany bezposrednio z kontrolera (zaciski

Kontroler
no/ne | O
com||®

Sposdb sterowania elementem wykonawczym redr020
AUX) lub innego zrédta zasilania.

Linie wejsciowe

Wszystkie wejscia kontrolera (IN1, IN2, IN3 i IN4) majg identyczng strukture elektryczng i mogg by¢
skonfigurowane jako linie typu NO lub NC. Wejscie typu NO jest wyzwalane przez podanie minusa,
wejscie typu NC musi by¢ normalnie zwarte z minusem, wyzwolenie linii NC nastepuje przez odjecie
minusa zasilania. Wewnetrznie, kazda linia wejsciowa jest potaczona z plusem zasilania (+12V) za
posrednictwem rezystora 5.6kQ.

Wyjscia przekaznikowe

Wyjscia przekaznikowe REL1 i REL2 udostepniajg po jednym przetaczalnym styku o obcigzalnosci
24V/1.5A. Styki przekaznika sq wewnetrznie zabezpieczona przed przepieciami elementami
potprzewodnikowymi co nie zwalnia jednak instalatora z odktdcania elementéw o charakterze
indukcyjnym takich jak zwora elektromagnetyczna czy elektrozaczep. Zabronione jest wykorzystanie
przekaznikéw do przetgczania napie¢ o wartosci powyzej 30V. W stanie normalnym (wylaczenia)
wyjscia przekaznikowego zwarte sg styki NC-COM, gdy wyjscie jest wyzwolone (zataczone) zwarte
sg styki NO-COM. W przypadku braku zasilania wyjscie REL1 pozostaje w stanie wytaczenia.

Wyjscia tranzystorowe

Kontroler posiada dwa wyjscia tranzystorowe: 101 i I02. Linie te sg liniami typu otwarty kolektor
tzn. w stanie normalnym (wytaczenia) reprezentujq stan wysokiej impedancji natomiast w stanie
wyzwolenia (zataczenia) podajg minus zasilania. Linie IN1/ 102 mogg przetaczac prad o wartosci do
1A DC przy czym napiecie dotaqczone do wyjscia nie moze przekraczac¢ poziomu 15VDC. W przypadku
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przecigzenia pradowego linie I01/I02 ulegajg automatycznie wytaczeniu i samoczynnie powracajq
do pracy po jego ustgpieniu.

Magistrala komunikacyjna RS485

Magistrala RS485 sktada sie dwoch linii sygnatowych A i B oraz zacisku do podtaczenia ekranu kabla
(SHLD). W systemie RACS 4 mozna stosowa¢ dowolne topologie magistrali komunikacyjnej
(gwiazda, drzewo lub dowolng ich kombinacje), nie jest rowniez wymagane stosowanie rezystoréw
dopasowujacych (terminatory) na koncach linii transmisyjnych. W wiekszosci przypadkdéw
komunikacja dziata bezproblemowo dla wszystkich rodzajow kabla (zwykty kabel telefoniczny,
skretka ekranowana lub nieekranowana) niemniej preferowana jest nieekranowana skretka
komputerowa. Zastosowanie kabli w ekranie nalezy ograniczy¢ do instalacji narazonych na silne
zaktocenia elektromagnetyczne. Standard transmisji RS485 stosowany w systemie RACS 4
gwarantuje poprawna komunikacje na odlegtosci do 1200 metréw i charakteryzuje sie wysoka
odpornoscig na zaktécenia. Do komunikacji na wieksze odlegtosci nalezy zastosowac interfejsy UT-3
badz UT-4. Para interfejséw UT-3 zwieksza dystans komunikacji o kolejne 1200m natomiast
zastosowanie interfejsu UT-4 umozliwia komunikacje z kontrolerem (lub systemem) przez sie¢
komputerowg (LAN lub WAN).

Dotaczenie czytnikéw i modutow rozszerzen

Zarowno czytniki jak i moduty zewnetrzne dotacza sie do kontrolera za posrednictwem linii CLK/DTA.
Kontroler moze wspotpracowac zaréwno z czytnikami serii PRT (Roger) jak taz innymi czytnikami
wyposazonymi w popularne interfejsy Wiegand i Magstripe. Linie CLK i DTA mogg by¢ prowadzone
dowolnym typem przewoddéw przy czym gwarantowana odlegto$¢ komunikacji wynosi 150m. Kazde
urzadzenie dotgczane do linii CLK/DTA musi posiada¢ swdj indywidualny adres z zakresu 0-15. Adres
ten nalezy ustawic przed podtaczeniem danego urzadzenia do kontrolera. Zasada ta nie obowigzuje
gdy do kontrolera sq dotgczane czytniki typu Wiegand lub Magstripe.

Uwaga: Urzadzenia komunikujace sie w standardzie RACS Clock & Data (np. czytniki PRT) moga by¢
dotaczane do kontrolera za posrednictwem kabli znacznie dtuzszych niz 150m (nawet do 500m)
aczkolwiek komunikacja w tych warunkach nie jest objeta gwarancjg producenta.

Czytniki mozna instalowac na podtozu metalowym lecz nalezy sie wtedy spodziewac redukcji zasiegu
odczytu o okoto 50%. Efekt redukcji zasiegu mozna nieco zmniejszy¢ montujac czytniki na
niemetalicznej podktadce o grubosci min. 10mm (np. ptyta PCV). Minimalna odlegto$¢ pomiedzy
czytnikami powinna wynosi¢ 0.5m. W przypadku instalacji dwoch czytnikéw po dwéch stronach tej
samej $ciany zaleca sie rozmieszczenie ich w ten sposdb aby nie tworzyly one jednej osi
geometrycznej a jesli jest to niemozliwe nalezy zainstalowaé pomiedzy nimi ptytke metalowg oraz
dodatkowo czytniki zamontowac na niemetalicznych podktadkach.

Dotaczanie czytnikéw Wiegand i Magstripe

Kontroler moze wspotpracowac zaréwno z czytnikami serii PRT jak tez innymi czytnikami
wyposazonymi w interfejs Wiegand lub Magstripe (Clock & Data). Sposdb dotaczania czytnikéw tego
typu zostat przedstawiony ponizej.

Uwaga: Niektore typy czytnikdw Wiegand/Magstripe dotaczanych do kontrolera wymagaja
zastosowania interfejsu GP-PR (Roger). Interfejs ten petni role translatora poziomoéw elektrycznych
pomiedzy czytnikiem a kontrolerem. W celu ustalenia czy w konkretnej sytuacji zastosowanie tego
typu interfejsu jest konieczne sugerujemy kontakt z dziatem technicznym Roger.
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Kontroler PR402 D1 - dioda np. 1N4007 Kontroler PR402 D1 - dioda np. 1N4007
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Reset Pamieci

Reset Pamieci zeruje aktualne ustawienia kontrolera i przywraca ustawienia fabryczne. Peten reset
umozliwia dodatkowo zaprogramowanie nowej Karty i/lub PIN-u MASTER oraz nowego adresu
kontrolera. Po wykonaniu Resetu Pamieci kontroler automatycznie przechodzi do normalnego trybu
pracy.

Uproszczona procedura Resetu Pamieci (firmware 2.18.6 lub nowszy)

Metoda ta umozliwia zresetowanie kontrolera do ustawien domysinych z adresem ID=00 bez
definiowania karty MASTER oraz PIN-u MASTER. Ta procedura nie wymaga podtaczenie terminala
zewnetrznego PRT.

e Usun wszystkie zewnetrzne podtaczenia z linii CLK i DTA
e Wykonaj mostek pomiedzy zaciskami CLK i DTA

e Nacis$nij przycisk MEMORY RESET i odczekaj az zacznie pulsowaé¢ LED UNLOCKED (czwarty z
gory) na kontrolerze

e Zwolnij przycisk MEMORY RESET

e Usun mostek pomiedzy zaciskami CLK i DTA

e Kontroler po kilku sekundach samoczynnie sie zrestartuje i powrdci do normalnej pracy
Uproszczona procedura Resetu Pamieci (firmware starszy niz 2.18.6)

Metoda ta umozliwia zresetowanie kontrolera do ustawien domysinych z adresem ID=00 oraz kartg,
MASTER. Ta procedura wymaga podtgczenia zewnetrznego czytnika serii PRT do linii CLK i DTA.
Czytnik musi by¢ skonfigurowany do trybu RACS Clock&Data z adresem IDO lub ID1.

e Nacisnij przycisk MEMORY RESET i odczekaj az zacznie pulsowa¢ LED OPEN 2 (zielony)na
czytniku lub tez LED UNLOCKED (czwarty z gory) na kontrolerze

e Zwolnij przycisk MEMORY RESET

e Z poziomu dotgczonego czytnika odczytaj dowolng karte, bedzie to nowa karta MASTER

e Po tym kroku kontroler samoczynnie sie zrestartuje i przejdzie do normalnego trybu pracy
Procedura peinego Resetu Pamieci

Metoda ta umozliwia zresetowanie kontrolera do ustawiern domyslinych, zaprogramowanie karty i
PIN-u MASTER oraz ustawienie nowego adresu ID. Ta procedura wymaga podtgczenia zewnetrznego
czytnika serii PRT z klawiaturg (np. PRT12LT) do linii CLK i DTA. Czytnik musi by¢ skonfigurowany do
trybu RACS Clock&Data z adresem IDO lub ID1.

e Nacis$nij przycisk MEMORY RESET i odczekaj az zacznie pulsowaé¢ LED OPEN ) (zielony) na
czytniku lub tez LED UNLOCKED (czwarty z géry) na kontrolerze

e Zwolnij przycisk MEMORY RESET
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Z poziomu dotgczonego czytnika wprowadz nowy kod MASTER PIN i zakoncz go klawiszem
[#] lub jesli nie chcesz programowac¢ kodu MASTER PIN naci$nij tylko klawisz [#]

e Z poziomu dotgczonego czytnika odczytaj dowolng karte, bedzie to nowa karta MASTER lub
jesli nie chcesz programowac karty MASTER nacisnij tylko klawisz [#]

e Z poziomu dotgczonego czytnika wprowadz dwie cyfry (zakres od 00 do 99), cyfry te
programujg nowy adres ID kontrolera lub nacis$nij tylko [#] a kontroler przyjmie adres ID=00

e Po tym kroku kontroler samoczynnie sie zrestartuje i przejdzie do normalnego trybu pracy

Po zakonczeniu procedury Resetu Pamieci kontroler wznawia prace z ustawieniami domys$inymi
konfiguracji oraz nowo zaprogramowanym adresem. Mozna wtedy wstepnie przetestowac jego
dziatanie przy pomocy Karty/PIN-u MASTER (o ile zostaty zaprogramowane) przy czym jednokrotne
uzycie identyfikatora MASTER wyzwala wyjscie przekaznikowe REL1 na czas 4 sek. (LED OPEN @),
natomiast dwukrotne jego uzycie przetacza wyjscie 101 do stanu przeciwnego oraz zmienia aktualny
tryb uzbrojenia kontrolera (LED STATUS & zmienia kolor $wiecenia).

Uwaga: Jezeli kontroler pracuje z adresem sprzetowym (FixedID) to ustawienie adresu ID w trakcie
Resetu Pamieci jest pomijane.

Aktualizacja oprogramowania firmowego

W procesie produkcji kontroler jest programowany najnowszg, aktualnie dostepnag wersja
oprogramowania firmowego (firmware). Oprogramowanie to mozna pdzniej uaktualnia¢ do nowszych
wersji przy czym szczegotowy opis procedury aktualizacji oprogramowania mozna znalez¢é w
instrukcji Firmware upgrade.pdf dostepnej na www.roger.pl. Przesytanie nowszego oprogramowania
do kontrolera odbywa sie za posrednictwem magistrali RS485 i nie wymaga demontazu urzadzenia z
miejsca jego zainstalowania. Do przesytania oprogramowania firmowego nalezy uzy¢ dedykowanego
do tego celu programu RogerISP (do pobrania z www.roger.pl). Kazdorazowo po aktualizacji
oprogramowania kontrolera nalezy przeprowadzi¢ Reset Pamieci i nadac¢ kontrolerowi wtasciwy adres
ID. Jesli aktualizowany kontroler pracowat juz w systemie RACS to przed ponownym podtaczeniem
nalezy zaprogramowac mu taki sam adres jaki miat przed aktualizacja oprogramowania oraz z
poziomu programu PR Master nalezy wykonaé polecenie
/Podsystemy/Kontrolery/Komendy/Restartuj, sprawdz typ oraz wersje - operacja ta
uaktualni dane dotyczace wersji oprogramowania firmowego kontrolera w bazie danych systemu KD.

Uwaga: Réwnolegle z aktualizacjg oprogramowania kontrolera nalezy dokona¢ aktualizacji programu
zarzadzajacego PR Master.

Zaciski Podtaczeniowe

Nazwa Funkcja

+ACC- Wejscie do podtaczenia akumulatora rezerwowego 12V/7Ah lub zasilania z sieci
12VDC, biegun dodatni (+) oraz biegun ujemny (-). Prad tadowania akumulatora
jest fabrycznie ustawiony na wartos¢ ok. 300mA i moze by¢ ewentualnie
regulowany potencjometrem POT1

AC Wejscie zasilania AC, przeznaczone do podtaczenia transformatora sieciowego o
napieciu wyjsciowym 18-22V/30VA

+AUX- Wyjscie zasilania 12VDC/1A, biegun dodatni (+) oraz biegun ujemny (-),
zabezpieczone bezpiecznikiem elektronicznym przed przecigzeniem. Biegun ujemny
jest wewnetrznie potaczony z masgq zasilania (GND). Zasadniczo wyjscie do jest
przeznaczone do zasilania dodatkowych urzadzen wspétpracujacych z kontrolerem,
moze byc¢ rdwniez uzyte do zasilania elementu wykonawczego sterujgcego
dostepem (zwora, elektro-zaczep)

REL1-NO Wyjscie przekaznikowe REL1, styk normalnie otwarty, obcigzalnos$¢ 24V/1.5A

REL1-COM Wyjscie przekaznikowe REL1, styk wspdlny, obcigzalnosé¢ 24V/1.5A
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REL1-NC Wyjscie przekaznikowe REL1, styk normalnie zamkniety, obcigzalnos¢ 24V/1.5A

REL2-NO Wyjscie przekaznikowe REL2, styk normalnie otwarty, obcigzalnos¢ 24V/1.5A

REL2-COM Wyjscie przekaznikowe REL2, styk wspdlny, obcigzalnos¢ 24V/1.5A

REL2-NC Wyjscie przekaznikowe REL2, styk normalnie zamkniety, obcigzalno$¢ 24V/1.5A

IN1 Linia wejsciowa IN1, wewnetrznie podtgczona do plusa zasilnia przez rezystor 5.6kQ

COM Zacisk wspolny dla wejs¢ IN1 i IN2, wewnetrznie zwarty z masg zasilania (GND)

IN2 Linia wejsciowa IN2, wewnetrznie podtaczona do plusa zasilnia przez rezystor 5.6kQ

IN3 Linia wejsciowa IN3, wewnetrznie podfgczona do plusa zasilnia przez rezystor 5.6kQ

COM Zacisk wspolny dla wejs¢ IN3 i IN4, wewnetrznie zwarty z masg zasilania (GND)

IN4 Linia wejsciowa IN4, wewnetrznie podtgczona do plusa zasilnia przez rezystor 5.6kQ

101 Wyjscie tranzystorowe 101, podaje minus zasilania, obcigzalno$¢ 15VDC/1.0A

102 Wyjscie tranzystorowe 102, podaje minus zasilania, obcigzalno$¢ 15VDC/1.0A

RS485 A Magistrala komunikacyjna RS485, linia A

RS485 B Magistrala komunikacyjna RS485, linia B

SHLD Magistrala komunikacyjna RS485, ekran kabla

CLK Interfejs komunikacyjny RACS Clock & Data do komunikacji z zewnetrznymi
czytnikami i modutami rozszerzen, linia CLOCK

DTA Interfejs komunikacyjny RACS Clock & Data do komunikacji z zewnetrznymi
czytnikami i modutami rozszerzen, linia DATA

+TML- Wyjscie zasilania 12VDC/200mA, biegun dodatni (+) oraz biegun ujemny (-),

zabezpieczone przed przecigzeniem bezpiecznikiem elektronicznym. Biegun ujemny
(-) jest wewnetrznie potagczony z masg zasilania (GND). Zasadniczo wyjscie do jest
przeznaczone do zasilania czytnikéw i/lub rozszerzen dotaczanych do magistrali
RACS Clock & Data aczkolwiek moze by¢ réwniez wykorzystane do innych celéw

Dane Techniczne

Napiecie zasilania

Nominalne 18VAC, dopuszczalne 18-22VAC

Pobdr mocy

30VA (zalezy od obcigzenia dotgczonego do wyjsc zasilajacych)

Odlegtosci

Pomiedzy kontrolerem a zewnetrznymi czytnikami i/lub modutami
rozszerzen: maks. 150 m

Klasa Srodowiskowa
(wg EN 50131-1)

Klasa I, warunki wewnetrzne, zakres temperatur od +5°C do +40°C,
wilgotnos$¢ wzgledna od 0 do 95% (bez kondensacji)

Wymiary 151 X 87 mm
Waga ~ 1009
Certyfikaty CE
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Oznaczenia Handlowe

PR402 Kontroler PR402 w komplecie z obudowg ME-1

PR402-BRD Modut kontrolera PR402

RM-2 Modut dwoch wyjsc przekaznikowych 24V/1.5A z jednym przetaczalnym
stykiem NO/NC. Styki przekaznika sq zabezpieczone przed przepieciami za
pomocg warystorow tlenkowych (MOV). Sterowanie przekaznikami moze
nastepowac zaréwno przez podanie niskiego jak i wysokiego poziomu sygnatu
sterujacego, zataczenie przekaznika jest sygnalizowane na wskazniku LED
umieszczonym na ptytce modutu

RM-2-BRD Modut elektroniczny RM-2 bez obudowy

XM-2 Adresowalny ekspander we/wy, modut udostepnia dwie linie wejsciowe NO/NC
oraz dwa wyjscia przekaznikowe z jednym przetaczalnym stykiem NO/NC
24V/1.5A. Styki przekaznika sg zabezpieczone przed przepieciami za pomocg
warystoréow tlenkowych (MOV). Zataczenie kazdego z wyjsc¢ jest sygnalizowane
wskaznikiem LED umieszczonym na ptytce modutu. Komunikacja z urzadzeniem
nadrzednym odbywa sie za posrednictwem linii CLK/DTA. Modut moze by¢
umieszczony w odlegtosci 150m od urzadzenia nadrzednego

XM-2-BRD Modut elektroniczny ekspandera XM-2 bez obudowy

uT-2 Interfejs komunikacyjny RS232-RS485

UT-2USB Interfejs komunikacyjny USB-RS485

uT-4 Interfejs komunikacyjny Ethernet-RS485/RS232

ME-1 Obudowa metalowa z transformatorem 40VA

ME-2 Obudowa metalowa z transformatorem 80VA

ZMPR-1 Zestaw montazowy, umozliwia zainstalowanie czterech modutéw PR402 w

jednej obudowie ME-2
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Kontakt
Roger sp. j.
82-416 Gosciszewo
Gosciszewo 59

Tel.: +48 55 272 01 32

Faks: +48 55 272 01 33
Pom. Techniczna PSTN: +48 55 267 01 26
Pom. Techniczna GSM: +48 664 294 087

e-mail: biuro@roger.pl
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